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1. INTRODUZIONE.

Il presente libretto di Uso e Manutenzione & generale e si riferisce alla gamma completa di macchine menzior
pertanto ldescrizione dei componenti e dei sistemi di comando e di sicurezza pud contemplare particolari non pre
macchina perch® fornibil:i su r i chi e sAlR&Tigeffe s.nlsi risehia glip o
aportare modi fiche al prodotto e/ o al Il i br et nviate.d i i

1.1. Aspetti legali.

1.1.1. Ricevimento della macchina.

|l i nterno della UE (Unione Europea) |l a macchina |
Libretto di istruzioni nella lingua del Suo paese

Marchio CE affisso sulla macchina

Dichiarazione di conformita CE

Certificato di garanzia

Dichiarazione di avvenuto collatatno

> >

o
nw o
—
-~ T
<o

N =

I 61l talia:
i oni per |l a denuncia di messa in servizio
Le ricordiamo che il libretto di istruzioni & parte integrante della macchina e copia di @sapjediéaa@Enimenti attestant
|l e avvenute verifiche periodiche, devono essemmetd e
e necessario che il libretto di istruzioni accompagni sempre la macchina.

1.1.2. Denuncia dmessa in servizio, prima verifica, successive verifiche periodiche e trasferimen
proprieta.

Gli obblighi legali del proprietario della macchina differiscono a seconda dello stato in cui la macchin@&ioehe mes
consigliamo pertantmftirmarsi sulle procedure previste nella Sua zona presso gli enti a tutela della sicurezza nei p
Al fine di migliorare | 6archiviazione dei dcecealafmed t i
qesto |ibretto chiamata ARegistro di controll oo.

1.1.2.1Denuncia di messa in servizio e prima verifica

I n | TALI A il proprietario della Piattaforma Aelaea
macchina, e sottoporlardigiee periodiche obbligatorie. La prima di talewdfditirata dall'INAIL che vi provvede nel term
di sessanta giorni dalla richiesta decorso inutiimente il quale il datore di lavoro puo avvalersi delle B{Siciod®isatgge
ahlitati. Le successive verifiche sono effettuate dai soggetti gia citati che vi provvedono nel termine di trent giorn
decorso inutilmente il quale il datore di lavoro puo avvalersi di soggetti pubblici o privati admlitatorieresezifidecsspese
per la loro effettuazione sono a carico del datore di lavoro (proprietario della macchina). Per I'effehiaadiavgatalle \
di vigilanza territoriali (ASL/USL o ARPA) e I'INAIL potranno avvalersi del supporbblitisoggeati abilitati. | sogget
privati abilitati acquistano la qualifica di incaricati di pubblico servizio e rispondono direttamente afibotanetiedgpub
funzione.

Per la denuncia di messa in servizio innésléesgario collegarsi al portale INAIL. Seguire le istruzioni consegnate ur
agli altri documenti all datto della consegna dell a

L6I NAI'L assegner”™ un N. dii mataj cplraveedar oca&lalsa oc
identificazioneodo riportando sul |ghainsséngzedesumibilsdall marsialevda
istruzioni. Tale documento costituira parte integrdateichetgazione della macchina.
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1.1.2.2Successive verifiche periodiche

Le verifiche annuali sono obbligatorie. Imiatasario che il proprietario della Piattaforma Aerea facéia nohiesia
raccomandatal i ver i fica penza@8L/USlao0 ARPA oGltrirsgg@etti publdidi o pviviatgabilitati) corr
per territorio almeno vent. gi orni prima della sca

NOTA BENE: Qualora una macchina sprovvista di documento dseedlificaligfitdorenisse spostata sul territorio in una z
fuori dalla competenza del solito organo di vigilanza, € obbligo del proprietario della macchina richieddrel vérifica
di vigilanza competente per il nuovo territorio in china shéova ad operare.

1.1.2.3Trasferimenti di proprieta

In caso di trasferimento di proprieta (in Italia) il nuovo proprietario della Piattaforma Aerea é obbligadssessmunc
al | 6 or ga (ASL/UBL o ARPAa altrissoggeticpalpslvati abilitati) competente per territorio allegando copia d
A Dichiarazione di conformita rilasciata dal costruttore;
A Denuncia di messa in servizio effettuata dal primo proprietario.

1.1.3. Formazione, informazione e addestramento degli operatori

ldat ore di |l avoro deve provvedere affinch® i | awvweor ¢
specifica, tale da consentire | o6utilizzo del fisahicRa a
possono essere causati ad altre persone

1.2. Test effettuati prima detlonsegna

Prima dell i mmi ssione sul mercato; oghni esempl are |
A Test di frenatura

A Test di sovraccarico

A Test diunzionamento

13. Destinazione douso.

La macchina descritta nel presente libretto € una piattaforma aerea semovente destinata a sollevare pezoatammat

e materiale in lavorazione) per eseguire lavori di manutenzione, instédlazierécialia, sverniciatura, sabbiatur

saldatura, ecc.

La portata max. consentita (differente per ogriimn@delle r e par agr af o ACaratteri sti
A per ogni persona si considera un carico di 80 Kg;

A per | 6at hsideanadKgr a si co
A il carico restante é rappresentato dal materiale in lavorazione.
I n ogni caso non superare MAI | a por t &toasentita cagcaransalla

piattaforma persone, attrezzature e nirataviatiazione solo dalla posizione di accesso (piattaformakabscisdtanente
vietato caricare sulla piattaforma persone, attrezzature e materiali in lavorazione fuori dalla posizione di accesso.
Tutti [ cari chi d erno dletl cestetios OB @ @nsentites solleviare nasichii (anchd rispiettandd |:
massima) appesi alla piattaforma o alla struttura di sollevamento.

Evietato trasportare pannelli di grosse dimensioni in quanto aumentano la resistenza absernisctaosbattarhento.
Durante lo spostamento della macchina con piattaforma sollevata non € consentito applicare carichi onez(gitali al
operatori a bordo non devono tirare funi o cavi, ecc.).

Un sistema di controllo del ¢carcmmpe il funzionamento della macchina se il carico in piattaforma eccede del 20% c
nominale (vedere capitoli nor me gener al i di utilizzodo) e |l a piatHt
La macchina non puo essere impiegata direttamente in spafladastivlaziane stradale; delimitare sempre, medic
opportune segnalazioni, la zona di lavoro della macchina quando si opera in zone aperte al pubblico.

Non utilizzare la macchina per trainare carrelli o altri veicoli.

Ogni utilizzo della macchineediféeda quelli per la quale € destinata deve essere approvato per iscritto dal costruttore
a seguito di specifica richiesta dell éutilizzatore
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c Non utilizzare la macchina per scopi diversi da paelliquali € stata realizzata a meno di aver rict
e ottenuto per iscritto da parte del costruttore la facolta di farlo.

1.3.1. Sbarco in quota.

Le piattaforme di | avoro el evabili non oaR® P mo galt
posizione di accesso considerata e con piattaforma completamente abbassata. Per tale motivo questa attafga é for
Ci sono per, condizioni eccezional i nmalttdfoema dilaeoio il dilfudri
dall a posizione di accesso. Questa attivit”™ viene

| rischi connessi corfsbarco in quataon dipendoi n modo esclusivo dalle carat
rischi sviluppata dal Datorawdirb pud autorizzare questo specifico uso tenendo in considerazione, tra gli altri:

ALe caratteristiche dell 6ambiente di | avor o;
A lldivieto assolw  d i considerare | a piattaforma di l avor c
A Lbutilizzo dell a macchi nchef@de addizioitali dreate Dadla speuifeca gperagist

flessioni della strutiitantanino il punto di accesso dalla zona di sbarco. Prevedere a tal proposito alcune proy
al fine di definire queste limitazioni;
A Prevedere undapposita pr oc ¢esempioaun apératore\sampre aclarpiatidifo
lavoro ed un altro alla postazione di comando a terra mentre un terzo operatore abbandona la piattaforma
Prevedere undapposita f or maaieohe persahald tragp@tats onal e
Dot ar e |sbaacondi fute irdispesitid hecessari ad evitare il rischio di caduta del persbeaimatelasce
piattaforma.

> >

Quanto sopra non costituisce una autori zzazi oahDaref or
di Lavoreche se ne assume a pieno la responsatuititéazioni utili per la pianificazione di questa eccezianale attivita

1.4. Descrizione della macchina.

La macchina descritta nel presente libretto uso e manutenzione & una Piattaftewsbili lsevoovdhte costituita da:

A carro di base motorizzato provvisto di ruote;

A torretta girevole idraulicamente;

A braccio articolato azionato da cilindri oleodinamici (il numero delle articolazioni e dei cilindri dipende

macchina);

A piattafona portaperatori (la portata max. & differente perogrni madelle r e capi t ol o fACar
Il carroé provvisto di motorizzazione per poter spostare la macchina anche con piattdf@una solkMatd o tedel i :
dotato dilue ruote posteriori motrici e due ruote éuitistienzantle ruote posteriori sono dotate di freno di stazienamel
|l ogica positiva (al rilasci o d é&ilcarosoma presant diig shitibalteaneritoo n
(Apoted) che si dinhkadealla posizioaeuwella torettaigiesoigdapibteforma si solleva median
| 6uso dei comandi in piattafor ma.

La torrettgpoggia su una ralla fissata al carro di bagssepadientata (ruotata) d3%X non continui a
della macchina mediante vite senza fine irreversibile.
Il sistema di sollevamentbraccio articolato, puo essere suddiviso in tre strutture principali:

A laprima,asviupp@ r t i cal e, costituita da un sistema a #fd

A la seconda, costituita da un braccio di sollevamento dotato di sfilo telescopico;

A la terza, costituita (diadrieillib&fissoopzoneteeotane dncirda@aliyl e n o
| cilindri oleodinamici di movinmargadella struttura articaate provvisti di valvole-oseter direttamente flangiate sugl
stessi. Tale caratteristica consente di mantenere i bracci in glusizni@as@udi rottura accidentale di un tubo di alimentaz
La piattaforma i ncer ni erata all éestremit”™ del Dbraccio fAjilck
attuatore rotante a menthrfed &dotata ¢i pampetti b Ercpiedadi altezzn regotamaintare
parapetti BhO® mmdall ¢ ezaac e F18Ormma pohacadcessoHaafasciadermapidila
altezz& 100 mm)l livellamento della piattaforenacgnatico ed € assicurato da tiranti meccanici e da due cilindri in
chiusoEprevista |l a correzione manuale del l'ivell o med
inclinazione del adomresatratrlDPed.t t o all dasse orizzont
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1.5. Posti di manovra.

Sulla macchina sono previsti due posti di manovra:

A sullapiattaformap | 6 uso normale dell a macchina;
A sulla torretta (0 comunque a terra) sono presenti i comandi di emergenza per iprecaperp deflao r ma
emergenza, un selettore a chiave per |l a selezio

1.6. Alimentazione.

Le macchine possono essere alimentate tramite:
A sistema elettidraulico composta accumulatori ricaricaéitropompamotori elettrici di trazione dotati di freno
stazionamento automatico
A sistema ibri@@mposto da accumulatori ricayedatiibpompenotori elettrici di trazione dotati di freno di stazionan
automaticed ulteriore motogerm@Diesel. Le macchine ibride sono idedtifidatt a si gl a A EDO ;
I n ogni caso sia | é6impianto idraulico c¢he quooelcitcuto e
idraulico allegati al presente libretto).

1.7. Vitadella macchinademolizione e dismissiane

La macchina é stata concepita per una durata di 10 anni in ambienti di lavoro normali considerando un uso
manutenzione adeguata. Entro questo periodo & necessdita/uenisione cdetp da parte della ditta costruttrice.

In caso di demolizione attenersi alle normative vigenti nel paese in cui si esegue questa operazione.

In Italia la demolizione / dismissione deve essere segnalata alle ASL / USL o ARPA territoriale.

La macchinac®stituita prevalentemente da parti metalliche facilmente riconoscibili (acciaio per la maggior parte ec
blocchi oleodinamici); & possibile quindi affermare che la macchina é riciclabile al 90%.

Lenormative europee e quelle recepite dai paesi membri in materia di rispetto ambientale e sma

ﬁ rifiuti prevedono pesanti sanziamministrative e penali in caso di inadeguato rispetto delle stesse
In caso di demolizione / dismissione, quittdinarsi strettamente alle regole imposte dalle norme v
soprattutto per materiali quali olio idraulico e batterie.
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1.8. Identificazione.

Per | 6identificazione dell a macchi na, dampraimddt eportatnellai
targhetta di immatricolazione. In caso di smarriniéedgibildéella targhetta (cosi come per le varie targhette disloca
tutta la macchina) & necessario ripristinarla nel minor tempo possibile. Per poter identificare una macchidia anc
targhetta é stata punzonata la matricola sul carrodi bése.fPérc azi one del l a targhetta
la figura che segue. Si consiglia di trascrivere tali dati nelle apposite caselle di seguito riportate.

MODELLO: CHASSIS: ANNO:

o s
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1.9. Ubicazione dei principali componenti.

La figura rappresenta la macchina e le diverse parti che la compongono.

1) Scatola comandi;

2) Comandii emergenzaterra

3) Centralina elettrica;

4) Serbatoio olio idraulico;

5) Serbatoio gasafinodelli ED)

6) Motogeneratobgese(modelli ED)

7) Slitte antiribaltamento-(jote)

8) Elettropompa

9) Motori elettridi trazioneon freno

10) Motore idraulico di rotazione tort

11) Presa 230V (opzionale);

12) Livella circolare (opzionale) pi
verifica visavdel livellamento df
macchina;

13) Cilindri sollevamento;

14) Batteria;

15) Spina linea elettrica (opzionale);

16) Inclinometro;

17) Sensore limitatore del caricc
piattaforma (cella di carico);

18) Ralla e sensori di prossimita
PS1B (solo per A17 JE);

19) Controllers ACotori trazione ¢
elettropompa;

20) Spha alimentazione caricabatter

21) Microinterruttore M1A;

22) Microinterruttore M1B;

23) Microinterruttore M1C,;

24) Microinterruttore M1E e
microinterruttore M1S (solo pel
JE con JIB ROTANTE)

25) Microinterruttori MAMBT2;

26) Microinterruttori M22B

27)Si stema anti i
SENT ITDEAIGNALE.
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2.

CARATTERISTICHE TECNICHE MACCHINE STANDARD.

A\

LE SPECIFICHE TECNICHE DEI PRODOTTI, RIPORTATE NELLE PAGINE BUESEISSIVI
ESSERE MODIFICATE SENZA ALCUN PREAVVISO

2.1. Modello A2JE
Al12 JE
Dimensioni:
Altezza massima di lavoro 12,1 m 398 0 ft
Altezza massima del piano di calpestio 10,1 m 3%l 0 ft
Altezza libera dal stiabon pohole sollevati 125 mm 40 0 in
Altezza libera dal stiobon pehole abbassati 25 mm 00 o in
Sbraccio max. di lavoro da centro ralla 75 m 2457 O ft
Rotazione torretta (non continua) 370 ° 370 °
Rotazione piattaforma 180 ° 180 °
Rotazione j{bpzionale) 130 ° 130 °
Altezza piano di calpestio inserimento velocita di sicurezzg <35 m 1166 o ft
Raggio interno di sterzatura 2,1 m 6 NJi ft
Raggio esterno di sterzatura 3,6 m 1 DNy ft
Portata massima (m) 230 Kg 500 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattaformsa {(nderno 2 2
Massa attrezzi e materiali (mé)ugd)interno 70 Kg 154 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattafonsa @sterno 1 1
Massa attrezzi e materiali (m&)ugt)esterno 150 Kg 34 Ibs
Altezza massima di trazione Max Max
Dimensioni massime piattaforma (*****) 0,8x13 m 267 0 Ox0 ft
Pressione idraulica massima 250 Bar 3626 psi
Dimensioni gomme (****) @600x190] mm | 236 0 Mx0| in
Tipo gomme (****) Cushion Soft Cushion Soft
Dimensioni di trasporto 58x1,2 m 191 0 61x1 g ft
H=1,99 606 0
Dimensioni lasporto con piattaforma ruotata 54x1,2 1 BMNHL 1D
- m R ft
H=1,99 60
Dimensioni di trasporto con jib ripiegato 46x1.2H=2] m 1 agd]moj:gxl O
Dimensioni di trasporto con jib ripiegato e piattaforma ruot 44x12H=2| m 1 ABGI‘qN%Lx; 0 &
Peso macchina a vuoto (*) 7510 Kg 16550 Ibs
Limiti di stabilita:
Inclinazione longitudinale 2.3 ° 23 °
Inclinazione trasversale 2.3 ° 23 °
Forza manuale massimao interno 400 N 90 Ibf
Forza manuateassimé uso esterno 200 N 45 Ibf
Velocita vento massima (***) 12,5 m/s 28 mph
Carico massimo per singola ruota 3400 Kg 7500 Ibs
Prestazioni:
Ruote motrici 2 2
Velocita max. in trazione 6 km/h 4 mph
Velocita di sicurezzgazione 0,6 km/h 0.4 mph
Capacita serbatoio olio 60 Litri 16 gal
Massima pendenza superabile 25 % 25 %
Temperatura max. di esercizio +50 °C 122 °F
Temperatura min. di esercizio -15 °C 5 °F

AIRO
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Alimentazione a batteria
Tensione eapacita batteria standddeep Cycle 48 /320 VIAh | 48/320 V/Ah
Quantita totale elettrolito batteria standard 8x114 Litri | 8x3 | gal
Peso batteria standard 8 x 52 Kg | 8x115 b
Tensione e capacita batteria ogttioBalteria Trazione VIAh | 48] | VIAh
48/ 30 330
Quantita totale elettrolito batteria optional 24 x 4,4 Litri | 6x1 | gal
Peso batteria optional 410 Kg 904 Ibs
Tensione e capacita batteria oftioBalteria Trazione 48 /| 85 VIAh | 48/385 V/Ah
Quantita totale elettrolito batteria optional 24 x6,1 Litri | 6x2 | gal
Peso batteria optional 564 Kg 1243 | Ibs
Carica batteria monofase (HF) 48/ 45 VIA 1 48/45 VIA
Tensione di rete alimentazione caricabatteridase V-Hz | 230i | ViHz
230-50 50
Corrente massima assorbita dal caricabatteria 15 A 15 A
Potenza massima installata 15 kW 20 hp
Potenza elettropompa AC 9 kw 12 hp
Corrente assorbita massima 210 A 210 A
Potenza Motori trazione AC 2x3 kw | 2X4 | hp
Correntassorbita massima da ogni motore 2 x 60 A 2X60| A
Elettropompa trifase 380V (opzionale)
Potenza motore NA kw NA hp
Corrente max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h| NA | mph
Elettropompa monofase 230V (opzionale)
Potenza motore NA kw NA hp
Corrente max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h| NA | mph

(*) In alcuni casi possono essere previsti limiti diversi. Si raccomanda di attenersi a quanto indicato swdlartsagtieitia.posta
(**) me =iin(n x 8Q)

(***) Velocita del vento superiori o uguali a 12,5 m/s identificano macchine con possibilita di lavoro amih¥ é@foaittbdeitiveste uguali a 0 m/s
identificano macch8@LO PER USO INTERN®. A12 JE pu, es s emasolapersohaia borda pisttafoandal 6 e st er no

(****) Standardote Cushion Safiti traccia

(*****Piattaforma standard in acciaio.
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2.2. Modello A5JE.
Al15 JE
Dimensioni:
Altezza massima di lavoro 15,0 m 492 0 ft
Altezza massima glieino di calpestio 13,0 m 467 O ft
Altezza libera dal stuiaton pehole sollevati 135 mm 533 0 in
Altezza libera dal stiabon pehole abbassati 25 mm 00 o in
Sbraccio max. di lavoro da centro ralla 8,95 m 294 o ft
Rotazion®rretta (non continua) 370 ° 370 °
Rotazione piattaforma 180 ° 180 °
Rotazione j{bpzionale) 130 ° 130 °
Altezza piano di calpestio inserimento velocita di sicurezze <35 m 1166 o ft
Raggio interno di sterzatura 0,9 m 20110 ft
Raggi@sterno di sterzatura 3,0 m 9610 ft
Portata massima (m) 230 Kg 500 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattaformsa (nderno 2 2
Massa attrezzi e materiali (m&)ugd)interno 70 Kg 154 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattafornsa @sterno 2 2
Massa attrezzi e materiali (mé)ugt)esterno 70 Kg 154 Ibs
Altezza massima di trazione Max Max
Dimensioni massime piattaforma (*****) 0,8x14 m 200 7x0 ft
Pressione idraulica massima 250 Bar 3626 psi
Dimensioni gomifie+*) @ 600x 190, mm 236 0 x0 | in
Tipo gomme (****) Cushion Soft Cushion Soft
Dimensioni di trasporto 6,5x1,5 m 2153 061 14 ft
H=1,99 606 0
Dimensioni di trasporto con piattaforma ruotata 6,2x1,5 m 204 0l 14 ft
H=1,99 606 0
Dimensioni di trasporto con jib ripiegato 4.9 x 1,5 H=2, m 16618860% 146 ft
Dimensioni di trasporto con jib ripiegato e piattaforma ruot; 4.9x1,5H=2, m 16517820% 156 ft
Peso macchina a vuoto (*) 7490 Kg 16500 Ibs
Limiti distabilita:
Inclinazione longitudinale 3 ° 3 °
Inclinazione trasversale 3 ° 3 °
Forza manuale massimao interno 400 N 90 Ibf
Forza manuale massimao esterno 400 N 90 Ibf
Velocita vento massima (***) 12,5 m/s 28 mph
Caricanassimo per singola ruota 3400 Kg 7500 Ibs
Prestazioni:
Ruote motrici 2 2
Velocita max. in trazione 6 km/h 4 mph
Velocita di sicurezza in trazione 0,6 km/h 0.4 mph
Capacita serbatoio olio 60 Litri 16 gal
Massima pendersagerabile 25 % 25 %
Temperatura max. di esercizio +50 °C 122 °F
Temperatura min. di esercizio -15 °C 5 °F
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Alimentazione a batteria

Tensione e capacita batteria stéinDagp Cycle 48 /320 VIAh | 48/320 | V/IAh
Quantita totaddettrolito batteria standard 8x11,4 Litri 2x3 gal
Peso batteria standard 8 x 52 Kg 8 x 115 Ibs
Tensione e capacita batteria ogftioBalteria Trazione 48/ 30 VIAh | 48/330 | V/Ah
Quantita totale elettrolito batteria optional 24x4,4 Litri 24 x 1 gal
Peso batteria optional 410 Kg 904 lbs
Tensione e capacita batteria ogtioBalteria Trazione 48/ 85 VIAh | 48/385 | V/Ah
Quantita totale elettrolito batteria optional 24 x 6,1 Litri | 24x 2 gal
Peso batteria optional 564 Kg 1243 Ibs
Carica batteria monofase (HF) 48 /45 VIA 48 /45 | VIA
Tensione di rete alimentazione caricabatteridase 230-50 | V-Hz| 230i 50 \IQ'Z
Corrente massima assorbita dal caricabatteria 15 A 15 A
Potenza massima installata 15 kw 20 hp
Potenza elettropompa AC 9 kw 12 hp
Corrente assorbita massima 210 A 210 A
Potenza Motori trazione AC 2X3 kw 2x4 hp
Corrente assorbita massima da ogni motore 2 x 60 A 2 x 60 A
Elettropompa trifase 380V (opzionale)
Potenzanotore NA kw NA hp
Corrente max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h NA mph
Elettropompa monofase 230V (opzionale)
Potenza motore NA kw NA hp
Corrente max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h NA mph

(*) In alcuni casi possono essere previsti limiti diversi. Si raccomanda di attenersi a quanto indicato swdlareagtieitia.posta

(**) me =iin(n x 8Q)

(***) Velocita del vento superiori o uguali a 12,5 m/s identificano macchiiné dolaymssdnche in ambienti esterni; Velocita del vento uguali a

identificano macch8@LO PER USO INTERNO.

(****) Standard ruote Cushion Sdfaeacit.

(*****) Piattaforma standard in acciaid0800xt; Optionaltfaéorma iacciaio @x115 mm
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2.3. Modello A7JE.
Al7 JE
Dimensioni:
Altezza massima di lavoro 17,1 m 5606 2 ft
Altezza massima del piano di calpestio 151 m 496 5 ft
Altezza libera dal stiaton poehole sollevati 135 mm 56 3 in
ﬁétsegza libera dal suotmn pcehole abbassédtmacchina con | 50 mm 2% in
Altezza libera dal suotmn pcehole abbassédtmacchina con j o5 R .
mm 10 in
rotante
Sbraccio max. di lavoro da centro ralla 8,9 m 296 3 ft
Rotazionwrretta (non continua) 370 ° 370 °
Rotazione piattaforma 180 ° 180 °
Rotazione jib (opzionale) 130 ° 130 °
Altezza piano di calpestio inserimento velocita di sicurezzg <35 m < 116 ft
Raggio interno di sterzatura 0,9 m 2 bl ft
Raggi@sterno di sterzatura 3,0 m 9 H® ft
Portata massimmacchina con jib fisso (m) 230 Kg 500 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattaformsa (nderno 2 2
Massa attrezzi e materiali (mé)ugd)interno 70 Kg 154 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattafonnsa @sterno 2 2
Massa attrezzi e materiali (mé)ugt)esterno 70 Kg 154 Ibs
Portata massimmacchina con jib rotante opzionale (m) 230 Kg 500 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattafomsa (nderno 2 2
Massa attrezzi e materiali (m@)ugd)interno 70 Kg 154 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattaformsa @gterno 1 1
Massa attrezzi e materiali (méJugd)esterno 150 Kg 330 Ibs
Altezzd Sbhraccio massitirazionemacchina con jib fisso Max/ Max Max/ Max
Altezza $braccio massimi di traziomecchina con jib rotante 16,8 /8,6 m 58& |/ ft
Dimensioni massime piattaforma (*****) 0,8x14 m 26 70 ft
Pressione idraulica massima 250 Bar 3626 ps
Dimensioni gomme (****) @ 600x 190, mm 2306760 in
Tipo gomme (****) Cushion Soft Cushion Soft
: L 6,4x 1,5 2106 x
Dimensioni di trasporto H=1.99 m h= 066 ft
. L N 6,0x1,5 196 70
Dimensioni di trasporto con jib ripiegato h=24 m h= 6 1 ft
Peso macchina a vuomacchina con jib fi§go 8305 Kg 18310 Ibs
Peso macchina a vuomaacchina con jib rotante (*) 8375 Kg 18460 Ibs
Limiti di stabilita:
Inclinazione longitudifagpetto alla struttura estensibile) 2 ° 2 °
Inclinazioneasversal@ispetto alla struttura estensibile) 3 ° 3 °
Forza manuale massimao interno 400 N 90 Ibf
Forza manuale massimao esterriomacchina con jib fisso 400 N 90 Ibf
Forza manuale massimao esterriomacchina con jib rotante 200 N 45 Ibf
Velocita vento massima (***) 12,5 m/s 28 mph
Carico massimo per singola ruota 3800 Kg 8380 Ibs
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Prestazioni:
Ruote motrici 2 2
Velocita max. in trazione 6 km/h 4 mph
Velocita di sicurezz&razione 0,6 km/h 0.4 mph
Capacita serbatoio olio 60 Litri 16 gal
Massima pendenza superabile 25 % 25 %
Temperatura max. di esercizio +50 °C 122 °F
Temperatura min. di esercizio -15 °C 5 °F
Alimentazione a batteria
Tensione eapacita batteria standdrdtteria trazione 48/ 385 V/Ah 48/ 385 V/Ah
Quantita totale elettrolito batteria standard 24 x 6,1 Litri 24 X 2 gal
Peso batteria standard 564 Kg 1243 Ibs
Carica batteria monofase (HF) 48 /45 VIA 48 /45 VIA
Tensione di rete alimentazione caricabatteridase 230-50 V-Hz 2301 50 Vi Hz
Corrente massima assorbita dal caricabatteria 15 A 15 A
Potenza massima installata 15 kw 20 hp
Potenza elettropompa AC 9 kW 12 hp
Correntassorbita massima 210 A 210 A
Potenza Motori trazione AC 2X3 kw 2x4 hp
Corrente assorbita massima da ogni motore 2 x 60 A 2 x 60 A
Elettropompa trifase 380V (opzionale)
Potenza motore NA kw NA hp
Corrente max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h NA mph
Elettropompa monofase 230V (opzionale)
Potenza motore NA kW NA hp
Corrente max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h NA mph

(*) In alcuni casi possono essere previsti limiti diversi. Si raccomanda di attenersi a quanto indicato swdlarteagtigitta.posta
(**) me =iin(n x 80).

(***) Velocita del vento superiori o uguali a 12,5 m/s identificano macclhiiité dolaymssdnche in ambienti esterni; Velocita del vento uguali a
identificano macchB@LO PER USO INTERNO.

(****) Standard ruote Cushion Soft anti traccia.

(*****) Piattaforma standard in acciaio 800x1400 mnpjadatiomaé in acciaio 800x1150 mm.
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2.4. Modello A12 JED.

Al12 JED
Dimensioni:
Altezza massima di lavoro 12,1 m 3¥8 o ft
Altezza massima del piano di calpestio 10,1 m 331 o] ft
Altezza libera dal stiabon pchole sollevati 135 mm 583 0| in
Altezza libera dal stiabon pehole abbassati 25 mm 00 6| in
Sbraccio max. di lavoro da centro ralla 7,3 m 231 1| ft
Rotazione torretta (non continua) 370 ° 370 °
Rotazione piattaforma 180 ° 180 °
Rotazione jib (opzionale) 130 ° 130 °
Altezza piano di calpestio inserimento velocita di sicurezza <35 m 1166 0| ft
Raggio interno di sterzatura 0,9 m 201 1 ft
Raggio esterno di sterzatura 3,0 m 961 0 ft
Portata massima (m) 230 Kg 500 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattafomsa (nderno 2 2
Massa attrezzi e materiali (mé)ugd)interno 70 Kg 154 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattafonnsa @gterno 2 2
Massa attrezzi e materiali (méJugd)esterno 70 Kg 154 Ibs
Altezza massima di trazione Max Max
Dimensioni massime piattaforma (*****) 08x14 m 2257 00 ft
Pressione idraulica massima 250 Bar | 3626 | psi
Dimensioni gomme (****) @ 600 x 190/ MM 2:@6 0l
705 0
Tipo gomme (****) Cushion Soft Cushior
Soft
Dimensioni di trasporto m ft
Dimensioni di trasporto con piattaforma ruotata m ft
Dimensioni di trasporto con jib ripiegato m ft
Dimensioni di trasporto con jib ripiegato e piattaforma ruotata m ft
Peso macchina a vuoto (*) Kg Ibs
Limiti di stabilita:
Inclinazione longitudinale 3 ° 3 °
Inclinazione trasversale 3 ° 3 °
Forza manuale massimgo interno 400 N 90 Ibf
Forza manuale massimao esterno 400 N 90 Ibf
Velocita vento massima (***) 12,5 m/s 28 mph
Carico massimo per singola ruota Kg Ibs
Prestazioni:
Ruote motrici 2 2
Velocita max. in trazione 6 km/h 4 mph
Velocita di sicurezza in trazione 0,6 km/h| 04 mph
Capacita serbatoio olio 60 Litri 16 gal
Massima pendenza superabile 25 % 25 %
Temperatura maxeskrcizio +50 °C 122 °F
Temperatura min. di esercizio -15 °C 5 °F
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Alimentazione a batteria
Tensione e capacita batteria sténDagp Cycle 48 /320 V/Ah 48 /320 | V/IAh
Quantita totale elettrolito batteria standard 8x114 Litri 8 x3 gal
Peso batteria standard 8 x52 Kg 8 x115 | Ibs
Tensione e capacita batteria optidatieria Trazione 48 /30 V/Ah 48 /330 | V/IAh
Quantita totale elettrolito batteria optional 24 x 4,4 Litri 6 x1 gal
Peso batteria optional 410 Kg 903 Ibs
Tensione e capacita batteria optidatieria Trazione 48 /85 V/Ah 48 /385 | V/Ah
Quantita totale elettrolito batteria optional 24 x 6,1 Litri 24 x 2 | gal
Peso batteria optional 564 Kg 1243 Ibs
Carica batteria monofase (HF) 48 /45 VIA 48/45 | VIA
Tensione di rete alimentazione caricabattercdase 230-50 | V-Hz | 230-50 \H/Z
Corrente massima assorbita dal caricabatteria 15 A 15 A
Potenza massima installata 15 kw 20 hp
Potenza elettropompa AC 9 kw 12 hp
Corrente assorbita massima 210 A 210 A
Potenza Motori trazione AC 2x3 kw 2x4 hp
Corrente assorbita massima da ogni motore 2 x 60 A 2 x60 A
Motogeneratore
Tipo motore Diesel HATZ HATZ
1B30/6 1B30/6
Potenza mamotore 5 kw 7 hp
Potenza Regolata 4,6 kw 6 hp
Potenza generatore 2,4 kw 3 hp
Tensione erogata 48 VDC 48 VDC
Corrente erogata 50 A 50 A
Elettropompa trifase 380V (opzionale)
Potenza motore NA kw NA hp
Corrente max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h NA mph
Elettropompa monofase 230V (opzionale)
Potenza motore NA kw NA hp
Corrente max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h NA mph

(*) In alcuni casi possono essere previsti limiti diversi. Si raccomanda di attenersi a quanto indicato swdlartsagtieiia.posta
(**) me =iin(n x 8Q)

(***) Velocita del vento superiori o uguali a 12,5 m/s identificano macchiiné dolaymssdnche in ambienti esterni; Velocita del vento uguali a
identificano macch8@LO PER USO INTERNO.

(****) Standard ruote Cushion Soft antitraccia.

(*****) Piattaforma standard in acciaid0®800xt; OptionaltfAéorma iacciaio @x1% mm
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2.5. Modello A5JED.

Al15 JED
Dimensioni:
Altezza massima di lavoro 15,0 m 42 0| ft
Altezza massima del piano di calpestio 13,0 m 467 0| ft
Altezza libera dal stuiaton pehole sollevati 135 mm 583 0 in
Altezza libera dal stiabon pehole abbassati 25 mm 0® o in
Sbraccio max. di lavoro da centro ralla 8,95 m 294 o ft
Rotazione torretta (non continua) 370 ° 370 °
Rotazione piattaforma 180 ° 180 °
Rotazione jib (opzionale) 130 ° 130 °
Altezza piano di calpestio inserimento velocita di sicurezza <35 m 116 0| ft
Raggio interno di sterzatura 0,9 m 200 1§ ft
Raggio esterno di sterzatura 3,0 m 91 0§ ft
Portata massima (m) 230 Kg 500 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattaformsa (nderno 2 2
Massa attrezzi e materiali (mé)ugd)interno 70 Kg 154 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattafornsa @sterno 2 2
Massa attrezzi e materiali (mé)ugt)esterno 70 Kg 154 Ibs
Altezza massima di trazione Max Max
Dimensioni massime piattaforma (*****) 0.8x 1.4 m 2077 0() 0| 4
Pressione idraulica massima 250 Bar 3626 psi
Dimensioni gomme (****) @ 600x190| MM Zﬁg c(; o
Tipo gomme (****) Cushion Soft Cushion
Soft
Dimensioni di trasporto m ft
Dimensioni di trasporto con piattaforma ruotata m ft
Dimensioni di trasporto con jib ripiegato m ft
Dimensioni di trasporto con jib ripiegato e piattaforma ruotata m ft
Peso macchina a vuoto (*) Kg Ibs
Limiti di stabilita:
Inclinazione longitudinale 3 ° 3 °
Inclinazione trasversale 3 ° 3 °
Forza manuale massimgo interno 400 N 90 Ibf
Forza manuale massimao esterno 200 N 45 Ibf
Velocita vento massima (***) 12,5 m/s 28 mph
Carico massimo per singola ruota Kg Ibs
Prestazioni:
Ruote motrici 2 2
Velocita max. in trazione 6 km/h 4 mph
Velocita di sicurezza in trazione 0,6 km/h 0.4 mph
Capacita serbatoio olio 60 Litri 16 gal
Massima pendenza superabile 25 % 25 %
Temperatura maxeskrcizio +50 °C 122 °F
Temperatura min. di esercizio -15 °C 5 °F
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Alimentazione a batteria
Tensione e capacita batteria sténDagp Cycle 48 /320 V/Ah 48 /320 | V/Ah
Quantita totale elettrolito batteria standard 8x11,4 Litri 8 x 3 gal
Peso batteria standard 8 x 52 Kg 8 x 115 Ibs
Tensione e capacita batteria optidatieria Trazione 48/ 30 V/Ah 48 /330 | V/IAh
Quantita totale elettrolito batteria optional 24 x 4,4 Litri 6 x1 gal
Peso batteria optional 410 Kg 904 Ibs
Tensione e capacita batteria optidatieria Trazione 48 / 85 V/Ah 48 /385 | V/IAh
Quantita totale elettrolito batteria optional 24 x6,1 Litri 24 x 2 gal
Peso batteria optional 564 Kg 1243 Ibs
Carica batteria monofase (HF) 48 /45 VIA 48/ 45 V/A
Tensione di rete alimentazione caricabatteridase 230-50 V-Hz 230i 50 \|_/|Z
Corrente massima assorbita dal caricabatteria 15 A 15 A
Potenza massima installata 15 kW 20 hp
Potenza elettropompa AC 9 kKW 12 hp
Corrente assorbita massima 210 A 210 A
Potenza Motori trazione AC 2x3 KW 2 x4 hp
Corrente assorbita massima da ogni motore 2x60 A 2x60 A
Motogeneratore
Tipo motore Diesel HATZ 1B30/¢
Potenza max. motore 5 kW 7 hp
Potenza Regolata 4,6 kW 6 hp
Potenza generatore 24 kW 3 hp
Tensione erogata 48 VDC 48 VDC
Corrente erogata 50 A 50 A
Elettropompa trifase 380V (opzionale)
Potenza motore NA kW NA hp
Corrente maassorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h NA mph
Elettropompa monofase 230V (opzionale)
Potenza motore NA kw NA hp
Corrente max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h NA mph

(*) In alcuni casi possono essere previsti limiti diversi. Si raccomanda di attenersi a quanto indicato swdlartsagtieiia.posta
(**) me =iin(n x 8Q)

(***) Velocita del vento superiori o uguali a 12,5 m/s identificano macchine con possibilita di lavoro amih¥ é@oaitibdeitiveste uguali a 0 m/s
identificano macchB@LO PER USO INTERNO.

(****) Standard ruote Cushion Soft antitraccia

(*****) Piattaforma standard in acciaid0®00xi; Optionaltfaéorma in accia@0&1% mm
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2.6. Vibrazioni e rumore

Sono state effettuate prove inghamtiore prodotto nelle condizioni ritenute piu sfavorevoli per valutarne I'effetto sull'c
livello di pressione acustica continuo equivalente ponderato (A) nei posti di lavoro non supera i 70dB(A)ljper og
elettrici.

Per i mdelldotati di motogeneratore didislllo di pressione acustica continuo equivalente ponderato (A) nei posti di |
supera i 106dB(A), il livello di pressione acustica al posto operatore a terra non supera di 85dB(A),aclingtiboali pre
posto operatore in piattaforma non supera i 78dB(A)

Per le vibrazioni si e ritenuto che nelle normali condizioni di funzionamento:

A il valore quadratico medio ponderato in freagben
~ misecer ognuno dei modelli cu fa riferimento questo manuale di Uso e Manutenzione
Al val ore quadratico medio ponderato i rb5fMisesppruer

ognuno dei modelli cu fa riferimento maestale di Uso e Manutenzione
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3. AVVERTENZE DI SICUREZZA.

3.1. Dispositivi dprotezione individuale (P

Indossare sempre dispositivi di protezione individuali secondo quanto previsto dalle normative vigentsiouneteaa di
del lavoro (in particola@BBLIGATORIO6 i mpi ego di el metto e di calzatur
La scelta dei DPI pividonei n r el azi one alla attivit”®™ da svolgere
Per il loro corretto utilizzo e la loro manutenzione fare riferimento ai manuali stessi delle attrezzature.

L6uso del | 6i mb reaiterauto obbligatodoi eccsttd meupaesiInzd questo @ imposto da specifiche no
Italia, il testo unico sulla siculeiym8l/08 a r eso obbligatorio | déutilizzo d

L6i mbracatura va agg@ganciegthal ad iunaldegleiti amedrnt e, c

3.2. Norme di sicurezza generali

A Lébuso della macchina ~ riservato a per gigone
del presente libretto. La formazione é responsabilita del datore di lavoro
La piattaforma € adibita al trasporto di persone, quindi &€ necessario di attenersi alle normativ
di utilizzo per questa categoria di macchine (Medlapito
Gli utenti della macchina devono sempre essere almeno due, di cui uno a terra, che sia in gr
operazioni di emergenza descritte nel seguito del presente libretto.
Impiegare la macchina a distanza minima da linee ad altantenidioaio nei capitoli successivi.
ﬁ Impiegare la macchina attenendosi ai valori di portata indicati nel paragrafo relativo alle carat
Sulla targhetta identificativa &€ presente il numero massimo di persone ammesse sule &t
massima e la massa attrezzi e materiaguperare nessuno di questi valori.
NON usare il ponte elevatore o elementi dello stesso per collegamenti a terra mentre si :
saldatura sulla piattaforma.
A Eassolutamente vietato cariefn scaricare persone e/o materiali con piattaforma al di fuori de
di accesso.
A Eresponsabilita del propriedatia macchina e/o del responsabile della sicurezza verificare che
di manutenzione e/o riparazione sianoapeltecthale qualificato.

> > B

>
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33. Nor me doéuso.

3.3.1.

Generali

| circuiti elettrici ed oleodinamici sono dotati di dispositivi di sicurezza, tarati e sigillati dal costruttore:

f} NON MANOMETTERE E NON VARIARE LA TARATURA DI NESSUN COMPONENTE LC
ELETTRICO ED OLEODINAMICO.

A

B> D> DD

> > B> D

La macchina deve essere impiegata solo in zone ben illuminate, controllando cp@ileggiante <
adeguatamente consistente. La macchina non puo essere utilizzata se le condizioni di illumi
sufficienti. La macchina non é dotata di illuminazione propria.

Prima dell dutilizzo ver iodeidalaammaechinant egr i t ™ e
Durante | e fasi di manutenzione non disper
previsto dalle normative vigenti.

Non effettuare riparazioni o manutenzioni quando la macchina é collegatars@ial@tergaraccomal
di seguire le istruzioni contenute nei paragrafi successivi.

Non avvicinarsi ai componenti dell'impianto idraulico ed elettrico con fonti di calore o flamme.
Non aumentare | 6altezza massliroma consentita
A macchina sollevata, non legare la piattaforma a qualsiasi struttura (travi, pilastri o muro).

Non impiegare la macchina come una gru, montacarichi o ascensore.

Avere cura di proteggere la macchina (in particolare modo la scatola coimanmdi darpibgao appo

cappuccijopzi onal e) e | 6operatore durante | avor
ecc.).

Evietato | duso della macchina con c¢ o nodoiegcedere
limiti indicati nelle Caratteristiche tecniche (per apprezzarne la velocisusegksiapitoli

Le macchine per |l e quali il limite della ve
diedifici.

In condizioni di pioggia o di parcheggio della macchina avere cura di proteggere la scatola corr
utilizzando il cappuccio predisposto (opzionale).

Non utilizzare la macchina in locali dove sussistono rischi di esplogione o incend

Evi etato utilizzare gett.i ddacqua sotto pre
E vietato sovraccaricare la piattaforma di lavoro.

Evitare urti e/o contatti con altri mezzi e strutture fisse.

E vietato abbandonare o accedere #hdopiaa di lavoro se questa non si trova nella posstabiktper
|l 6accesso o | 6abbandono (vedere capitolo #fAA

3.3.2. Movimentazione.

A

Prima di ogni spostamento aeltahina € necessario accertarsi che le eventuali spine di college
distaccate dal punto di alimentazione. Verificare sempre la posizione del cavo stesso durante gli ¢
in cui la macchina sia alimentata con elettropompa a 230V.

Non utilizzare la macchina su terreni sconnessi e non solidi per evitare possibili instabilita. Per
della macchina occorre attenersi alla massima pendenza ammissibile indicata nel parag
caratteristiche tecniche allave A Li mi t | di stabilit”™o. Il n o1
eseguiti con la massima cautela.

Non appena la piattaforma si solleva (esiste una certa tolleranza variabile da modello a mod
automaticamente léoeea di sicurezza di trazione (tutti i modelli descritti in questo libretto hanno s
stabilita eseguiti conformemente alla EN280).

Eseguire la manovra di trazione con piattaforma sollevata solo su terreni pianeggianti iidaoil
|l 6assenza di fori o scalini sul pavi ment o,
Durante la manovra di trazione con piattaforma sollevata non & consentito agli operatori di applice
alla piattaforma (gli ojperat bordo non devono tirare funi o cavi, ecc.).

La macchina non deve essere impiegata direttamente nel trasporto su strada. Non impiegarle
materiale (vedere paragrafo ADestinazione d
Veri ficare | 06ar keaondiano presentdastacolipaliri pesicolc er t ar s i
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A Prestare particolare attenzione alla zona al di sopra della macchina durante il sollevamentc
schiacciamenti e collisioni

A Durante la movimentazione tenere le mani in posizione dipscutezeaducente posizionarle
rappresentato in figura A o B mentre per 1|2&

3.3.3. Fasedi lavoro.

A La macchina é dotata dsuinst e ma d i controll o dell dincli
posizionamento instaliil@ossibile riprendere a lavorare solo dopo aver posizionato in posizic
macchinaSela spiarossa | 6 avvi s at dtiimesi ativasolescon piatiafortng sokepats)rii
sulla scatola comandi in piattaforma entrano in azione, la macchina non é correttamente posizic
rel ati vi al AfModo di utilizzod), ed =~ nec
| av or azlaneerdiinclina3iene ¢i dtteva con piattaforma sollevata, le uniche manovre poss
che consentono il recupero della piattaforma.

A La macchina é dotata di un sistema di controllo del carico in piattaforma che blocca le manovre
della piattaforma in condizioni di sovraccarico. In caso di sovraccarico della piattaforma gia so
anche la manovra di traziépessibile riprendere a movimentare la piattaforma solo dopo aver tc
eccesso dalla piattafia. Se il segnalatore acustico e la lampadina rossa presenti sulla scatc
piattaforma entrano in azione significa che la piattaforma é sovraccaricatd &quliicapitoloo s s
ed € necessario togliere il carico in eccegz@paere le lavorazioni.

A A Le macchine ad alimentazione elettrica sono dotate di un dispositivo per il contsuléridaltietitabtmtte
(di spos-bat ver iiia ahrivaadglla battetia raggiange il 20% la condiziongnaéate
all doperatore a bordo piattaforma mediante
inibita la manovra di sollevamento, & quindi necessario provvedere immediatamente alla ricaric

A Non sporgersi dallehiage perimetrali della piattaforma.

A Verificare | 6assenza di persone diverse da
particolare attenzione nel momento in cui si effettuano gli spostamenti per evitateqoospgiticraai
terra.

A Durante |l avori in zone aperte al pubblico,
awvicini pericolosamente ai meccanismi della stessa, & necessario limitare la zona di lavoro m«
altri adeguati mezzi di segnalazione.

A Euvitare le condizioni ambientali gravose ed in particolare le giornate ventose.

A Effettuare il sollevamento della piattaforma solo se la macchina poggia su terreni consistenti ec
successivi).

A Effettuare la manovra di trazione con piattaforma sollevata solo se il terreno sul quale ci si tro
orizzontale.

A Afine lavoro per evitare che persone non autorizzate impieghino la macchina occorre estrarmiedi

comando e riporle in luogo sicuro.
A Sistemare sempre gli attrezzi e gli utensili di lavoro in posizione stabile per evitare la loro cadut
rischio per gli operatori a terra.

Nella scelta del punto di posizionamento del caitargopossibili contatti imprevisti con ostacoli, si raccomanda di os
attentamente | e figure che permettono di i ndividua
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3.3.4. \elocita del vento secondo scala di Beaufort

Di seguito riportiamo taliedigativa per la semplice individuazione della velocita del vento ricordando che il limite r
ogni modello di macchina é indicato nella tabella CARATTERISTICHE TECNICHE MACCHINE STANDARD.

Le macchine per tali il limite massimo del vento € pari a 0 m/s son da utilizzare esclusiva
{IE I _

ocal i chiusi Non consentito | duso di
Velocita | Velocita -
Numero Descrizione o o
del vento| del vento Condizioni del mare Condizioni a terra
Beaufort vento
(km/H (m/g
0 0 <0.28 Calmo Piatto. Il fumo sale
verticalmente.
1 16 02817 | Bava divent Leggermcrespature sulla ;uperflme. Mo_w_m_ento del vent
si formano creste bianche. visibile dal fumo.
. . Si sente il vento sull
Brezza Onde minute, ancora corte ma evider .
2 11 1.43 leggera Le creste nonrsmpona@spetto vitreo pelle nuda. Le foglis
99 pon@sp frusciano.
Onde con creste che si romgohimyma Foalie e rami pitl picd
3 1219 35.3 Brezza tesa| di aspetto vitreo. Si notano "pecorellq . glie ¢ iU p
. in movimento casia
la cresta bianche.
' Vento Onde con tendenza ad allungarsi. Sollevamento d.' polv
4 2029 5.38 " " L . e carta. | rami song
moderato pecorelle" sono piu frequenti agitati
Onde moderate dalla forma che si al Osfc(:)lllﬁgosgillf:rrr?:;snt;c
5 3039 8.310.8 Vento teso Le pecorelle soabbondant/cuni Oglie.
. piccole onde nelle
spruzzi. .
acque interne.
Onde grosse (cavalloni) dalle cres Movimento di gross
6 4050 10.813.9 | Ventofrescq . . gross ; . ramiDifficolta ad usa
imbiancate di schiuma. Probabili spr .
I'ombrello.
| cavalloni si ingrossano. Le onde Interi alberi agitati.
7 51:62 13.917.2 | Vento forte| rompono e la schiuma viene "soffiat| Difficolta a camminal
direzione del vento. contro vento.
Ramoscelli strappal
8 6375 17.220.9 Burrasca Onde altg. Le_crestg si rompono forn dagli alb_en. Impodsil
spruzzi vorticosi risucchiati dal ven| ~ camminare contro
vento.
. Leggeri danni alle
9 7687 20.924.2 | Burrasca fort] Onde aI_te con le c_reste ch\e sl arrotg strutture (camini e
Strisce di schiuma piu dense. .
tegole asportati).
Onde molto alte sormontate da creste
lunghe. Le strisce di schiuma tendo| Sradicamento di albe
10 88102 | 24.228.4| Tempesta compattarsi e il mare ha un aspet{ Considerevoli dann
biancastro. | frangenti sono molto strutturali.
intensi e la visibiBtaéidotta.
Onde enormi che potrebbero anch
Tempesta nascondere alla vista navi di stadiza
11 103117 | 28.432.5 ~Mp Mare coperto da banchi di schiuma. I| Vasti danni struttura
violenta : o .
nebulizza la sommita delle creste. vig
ridotta.
12 >117 5325 Uragano Onde a!t|SS|me; aria piena di sch_mn Danni ingenti ed est¢
spruzzi, mare completamente bian alle strutture.
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http://it.wikipedia.org/wiki/Chilometro_all%27ora
http://it.wikipedia.org/wiki/Chilometro_all%27ora
http://it.wikipedia.org/wiki/Brezza
http://it.wikipedia.org/w/index.php?title=Burrasca&action=edit&redlink=1
http://it.wikipedia.org/wiki/Tempesta
http://it.wikipedia.org/wiki/Stazza

3.3.5. Pressione al suolo della macchinmdanza del terreno

Pri ma

del

l Gutili zz

o dell a macchi na

specifiche al suolo con un certo margine di sicurezza.

La tabella seguente fornisce i parametri in gioco e due esempi di calcolo della pressione al suolo media sott

massima sotto le runtabilizzatori (pl e p2).

| 6 0 pcarichad l® pressiodi e

SIMBOLO| U.M. DESCRIZIONE SPIEGAZIONE FORMULA
Rappresenta il peso della macchina, escluso
. | nominale.
P1 Kg Peso della macchin Nota: riferirsi sempre ai dati indicati sulle ta i
applicate alla macchina.
M Kg Carico nominale :_a capacita massima consentita per la piattaf i
avoro
Area di appoggio al suolo della macchina detern _ .
Al cm? | Areaoccupataal sud o o6 di CARREGGIATA x INTERASSE RUo] A1 = C¢X1
Larghezza trasversale della macchina n
esternamente alle ruote.
c cm Carreggiata Oppure: -
Larghezza trasversale della macchina misurata t
degli stabilizzatori.
Lunghezza longitudinale della macchina misur
centri delleiote.
i cm Interasse Oppure: -
Lunghezza longitudinale della macchina misur
centri degli stabilizzatori.
Area di appoggio al suolo della ruota o dello stab
Area ruota o Lé_area di gppoggio al
A2 cm?2 stabilizzatore verif cata empiricamente -
al suolo dello stabilizzatore dipende dalla forma
débappoggi o.
Rappresenta il carico massimo che puo essere s
. . terra da unauota o da uno stabilizzatore quan
P2 Kg Carico massimo sy macchina si trova nelle peggiori condizioni di po -
ruota o stabilizzatort . RN . S
carico. Nota: riferirsi sempre ai dati indicati sulle
applicate alla macchina.
pl Kg/cm3  Pressione al suolo Pressione media chemacchina esercita al suol pl=(P1+M)/A
condizioni di riposo e supportando il carico nomir
Pressione specific Press.ione massima che una ruota o uno s_:tabi
p2 Kg/cm? massima. esercita sul terreno quando la macchina si trg p2=P2/A2
peggiori condizioni di posizione e carico.

A

P1=1395kg
P2 =680 kg
M =250 kg
c=76,5cm
i=132,0cm

A1=cxi=10098 cm*

A2=71,5cm?

pl=

(P1+M)IA1 = 0,16 kg/em?
p2 = P2IA2 = 9,5 kglem?

EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT

P1=2200 kg

P2 =920 kg

M =200 kg

c¢=295¢cm

i=295cm
A1=cxi=87025cm? s
A2=62,8 cm*

p1 = (P1+M)/A1 = 0,03 kglem?
p2 = P2IA2 = 14,6 kglem?
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Di seguito riportiamo tabella indicativa la portanza del suolo suddivisa per tipologia di terreno.
Riferirsi ai dati contenuti nelle tabelle specifiche di ogni maodtel®, CARATTERISTICHE TECNICHE MACCH
STANDARD) per ricavare il dato relativo alla massima pressione al suolo provocata dalla singola ruota.

E vietato utilizzare la macchina se la massima pressione al suolo per singola ruota risulta superio

VA

di portanza ammessa dalla specifica tipologia di terreno sul quale si intende operare.

TIPI DI TERRENO VALORE DI PORTANZA IN Kg/cm?
Terra diiporto non compatta 011
Fango, torba, ecc. 0
Sabbia 1,5
Ghiaia 2
Terra friabile 0
Terra morbida 0,4
Terra rigida 1
Terra semisolida 2
Terra solida 4
Roccia 15-30

Questi valori sono indicativi, quindi in caso di dubbi |la Eatenzdéaveon appositi esami.
Nel caso di manufatti (solai in cemento, ponti, ecc.) la portanza va richiesta al costruttore del manufatto.

3.3.6. Linee di alta tensione

La macchina non é elettricamente isolata e non fornisce protezioneatdlecpragionita di linee elettriche.

E obbligatorio mantenere una distanza minima dalle linee elettriche secondo le vigenti normative e in base alla se

Tipologia di linee elettriche Tensione (KV) Distanza minima (m)

<1 3

1-10 35

: 10-15 35
Pali della luce 15-132 5
132-220 7
220- 380 7

Tralicci alta tensione >380 15

3.4. Situazioni pericolose e/o incidenti

ASe, durante i Controlli Preliminari di Util i zazeo
situazioni di pericolo, la macchina deve esseresjinataoine di sicurez4golare la stessa, applicare un cartello)
segnal are | 6anomalia al datore di |l avor o.

ASe durante | 6i mpi e g olesisni aglv aperatofi,icausato dan errori rdic neslosodligiori), 0
sopravvenuti cedimenti struttaradiacchina deve essere posituarzione di sicurza(isolareal stessa, applicare un
cartellped € obbligatombe gnal are | danomal i a al dat ore di l avor

Aln caso di incidente con | &(sinpattafornlmdonoomaei@ pi % ope

A Chiamarémmediatamente i soccorsi.
A Eseguire le manovre per portare a terra la piatiédsenaa la certezza che non aggravano la situazione.
A Mettere isituazione di sicureztmmacchimm s egnal are | danomalia al d
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4. INSTALLAZIONE E CONTRRHLIMINARI.

La macchina viene consegnata completamente montata pertanto pud compiere tutte le funzioni previste dal fa
sicurezza. Non occorre eseguire alcuna operazione preliminare. Per effettuare lo scarico della mdaddiensdglire
capitolo Amovi mentazione e trasportoo.

Sistemare la macchina su di una superficie sufficientemente consistente :8d) pacagrafndenza inferiore a quell
massima consentita Lintiddabiitacar atteri stiche tecniche |

4.1. Familiarizzazione
Chi intende usare una macchina con caratteristiche di peso, altezza, larghezza, lunghezza o complessité
significativamente dalla formazione ricevuta, dovra preoccuparsi diamiieeizzan@mne per coprire le differenze.

E responsabilita del datore di lavoro assicurare che tutti gli operatori che usano attrezzature di lavoro s@nuatidegt
e addestrati per essere in regola con la corrente legislazione saduenesadarezza.

4.2. Controlli preutilizza

Pri ma di i niziare ad operare con | a macchi na eftoenrec

forma sintetica, su un pannello informativo a bordo piattaforma.

Verifier e | a perfetta integrit”™ della macchina (tesai an

Sempre, prima di wutilizzare | a macchina, | 6operat o
A la batteria sia completamearieaed il serbaitodel carburante sia pieno

A il livell o dell édo0olio sia compreso tra il valore n
A il terreno sul quale si intende operare sia sufficientemente orizzontale e consistente

A la macchina compia tutte le manovre in sicurezza

A leruote e i motori di trazione siano correttamente fissati

A le ruote siano in buono stato

A le ringhiere siano fissate alla piattaforma ed il/i cancelli siano a richiusura automatica

A la struttura non presenti difetti evidenti (controllare visivamentddanaeieedela struttura di sollevardehtelaio e

della torrefta non vi siano deformazioni (es. parapetti della piattaforma, slitte antiribali&@mento pot

le targhette di istruzione siano perfettamente leggibili

i comandi siaperfettamente efficienti sia dal posto di comando in piattaforma che dal posto di comando di emer
di base, compreso il sistema Auomo presenteod.

A | punti di ancoraggio delle imbracature siano in perfetto stato di conservazione.

> >

Non utilizzate macchina per scopi diversi da quelli per i quali & stata realizzata.

Awa Uso e manutenzian®erie A12E A15JE Al17 JE Al12 JED A15JH Pag.34




5. MOD®I UTILIZZO.

E necessario leggere per intero il presente capitolo prima di utilizzare la macchina.

ATTENZIONE!
Attenersiesclusivamente a quanto indicato nei paragrafiessivi eseguire le norme di sicurez
A indicate sia nel seguito sia nei paragrafi precedenti. Leggere attentamente i paragrafi che s¢

comprendere sia le modalita di avviamento e spegnimenitiesia funzionalita ed il modo correttc
utilizzo presenti.

5.1. Quadro comandi in piattaforma.

ZF

Fig5
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A) Manipolatore proporzionale di comando trazione

B) Levetta proporzionale di comando salita/discesa pantografo

C) Levettproporzionale di comando salita/discesa braccio

D) Levetta proporziedi comando salita/discesa JIB

E) Levetta proporzionale di comando sfilo/rientro braccio telescopico

F) Levetta proporzionale di con@bdicK UP/QUICK DO@RZIONALE

G) Levetta proporzionale di comando rotazione torretta

H) Levetta proporzionale di comando rofBi{@RZIONALE)

) Interruttore comando rotazione piattaforma

L) Interruttore ripristino livello piattaforma

Q) Interruttoravviamento/spegnimento mo¢og®re (modelli A12 JADS5 JED)
R) Pulsante STOP di emergenza.

S) Claxon manuale

T) Selettore velocita trazione

V) Interruttore sterzo a destra

Z) Interruttore sterzo a sinistra

ZA) Spia segnalazione postazione abilitata

ZB) Spia segnalazione batteria scarica

ZC) Spia lumisa anomal@ontroller traziorferizionamento motogenerBtiesel / riserva carburante (OPZIOI
ZD) Spia pericolo

ZE) Spia sovraccarico

ZF) Pedale uomo presente

ZG) Selettore modalitdutizionamento motogeneratore Automatica / Manuale (model ¥SL2EIBD

Tutti i movimenti (esclusi rotazione piattaforma e correzione livello piattaforma) sono comandati da maiopalatori/l
e pertanto possibile modulare le veél@s&cuzione del movimento in funzione dello spostamento dei manipolatori ste
di evitare bruschi scossoni durante i movimenti si consiglia di manovrare i manipolatori proporzionali con gradualit

Per ragioni di sicurezza per poter mahoararena c c hi na =~ nec e s s ar iZEn p@atta®rma m easa
di rilascio del pedal e Auomo presented durante | 6e:
ATTENZIONE!
Mant enendo premuto il pedal e Ouomo present

La condizione di postazione di comando disabilitata viene segnalata dal led verde (ZA) lampe
poteri prendere ad operare con | a macchina o:
nuovamente; a questo punto il led verde (ZA) si accende con luce fissa e per i successivi 10 se
comandi sono abilitati.

z postazione di comando viene disabilitata.
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5.1.1. Trazione e sterzo.

N\
I\

Prima di eseguire una qualunque operazione di spostamento verificare la presenza di persone i
della macchina ed in ogni caso procedere con la massima cautela.

EVIETATO effettuare la manovra di trazione con piattaforma sollevata se il carro non si trova su u
pianeggiante e sufficientemente consisterggva di fori o scalini

Per ottenere il movimento diti2i necessario effettuare le seguenti operazioni in sequenza:

a) premere ilppesdépse di pinabmaforma; | a sua attivaz
led verd&A
b)) entro 10 secondi d adlvérdi agire sal manipolatoes praporzianaledi Aferspadtado d
in avanti per la marcia avanti o indietro per la marcia indietro.

VAN

Con piattaforma abbassata (bracci abbassati, telescopico rientrato e jib ad una altezza compde&sagemdd Gule

ATTENZIONE!
I comandi di trazione e sterzo possono avvenimemporaneamente tra loro ma sono interbloccati
comandi di movimentazione piattaforma (salite/discese/rotazioni). In condizioni di piattaforma
(bracci abbassati, telescopico rientrato, jib ad una altezza compresa tra 6fQ0f & previa la
contemporaneita di manovra tra trazsteezeorientamento torretta in modo da favorire il posizionay
della macchina in ambienti ristretti.

selettore di velocita possibile selezionare diverse velocita di trazione.

NOTE Per ottenere taassima velocita di trazpmsézionare il selettore di veldgiia posizionel(le pemere a fondo il

manipolatore proporzionale (A).

Persuperare grosse pendenze in(galéa. durante il carico della macchina sul cassone di un camion) posizionare il

velocitaT) in posizione @IY111)

Persuperare grosse pendenze in digcessa durante lo scarico della macchina dal cassone di un camion)\ezamiténere

minimaon piattaforma abbassata posizionare il selettore di)\elpogéipne (1).

VA

Per sterzare premere i pulsdiposti sul manipolatore proporzionale di trazione (premendo il pulsante di destra s
sterzata a destra e viceversa). Anche il c o ma didao d

Con piattaforma sollevata viene inserita automaticamente la velocita di sicurezza dEtmssile

comandare | a trazione con piattafor ma shodllg
trovano in posizione completamente abbassata. In caso contrario, la trazione con piattaforma soll
inibita e |l a condizione viene segnalata all

di allarme acustico).

se il led verd&Ae accesa luce fissa.
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5.1.2. MovimentperPosizionamentoi&taforma.

Per eseguire tutti i movimenti, che non siano la
si utilizzano le levette proporagy@aib, E, F, G,
e gli interruttdadL.

Per ottenere il movimento € necessario efie!
seguenti operazioni in sequenza:

a)

b)

pres

premere il pedal e
piattaforma; la sua attivazione €& seq |
dal | 6accensi one Za
entro 10 secondi

del led verde azionare il manigo
proporzional e o]
spostandolo nella direzione indicata
serigrafia sulla scatola comandi

Figb
NOTA: pri ma di azionare il mani pol atore proporzior
ented sia premuto.
Liberando il pedale di oOouomo presentedé si ottiene |

A\

Per eseguire la manovra di sollevamento / discesa del pantografo (primo braccio), si utilizza la 18etta proporzione

trazbne e sterzo in condizioni di piattaforma abbassata (bracci abbassati, telescopico rientrato,
altezza compresa tra +1@576°).

I comandi di posizionamento della piattaforma possono essere eseguiti contemporaneamente tra |
di versamente indicato), i noltre | dorientamen

5.1.2.1Sollevanento/Discesa pantograbvgccioinferiorg.

Agire sulla levetta proporzi@yadetandola avantper effettuare il sollevameimietrqper effettuare la discesa.

5.1.2.2Sollesamento/Discedaracciosuperiore

Per eseguire la manovra di sollevamento / discesa del secondo braccio, si utilizza la lev@tta proporzionale
Agire sulla levetta proporzi@adetandola avantper effettuare il sollevamemttietrqer effetarela discesa.

5.1.2.3Sollevamento/DisceSi.

Per eseguire la manovra di sollevamento / discesa del JIB, si utilizza la levetfa proporzionale
Agire sulla levetta proporzinadetandola avantper effettuare il sollevameimdietrger effettuata discesa.

5.1.2.4Sfilo/Rientro braccio telescopico.

Per eseguire la manovra di sfilo / rientro del braccio telescopico, si utilizza la levea proporzionale
Agire sulla levetta proporzi&adetndola iavantper effettuare lo sfiiodietr@er effettuarkerientro.
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5.1.2.5QUICK UP/QUICK DOWionale)

Questa levetta comanda lo sviluppo rapido in salita/discesa della piattaforma, comandando simultaneamente le m
A sollevamento/désa pantografo;
A sollevamento/discesa braccio superiore;
A sollevamento/discesa Jib;
A sfilo/rientro braccio telescopico.
Per eseguire la manovra QUICK UP/QUICK DOWN, si utilizza la levettaproporzionale
Agire sulla levetta proporziéiadetandola in avigper effettuare il sollevamento rapido o indietro per effettuare la disce

5.1.2.60rientamento torretta (rotazione).

Per eseguire la manovra di orientamento della torretta (rotazione), si utilizza la leve®ta proporzionale
Agire sulla levetta propoatéss portandolaerso destraer effetitare la rotazione a destvarso sinistqger effettuare la
rotazione a sinistra.

Prima di eseguire la manovra assicurarsi che il dispositivo di blocco meccaniooettdldse presentg
A sia disattivato (vedi capitolo 6 Omovi ment a

In condizioni di piattaforma abbassata (bracci abbassati, telescopico rientrato, jib ad una altezza ¢
+10° e370°) e prevista la contemporaneita di manoyr@azionesterzeorientamento torretta in modo
favorire il posizionamento della macchina in ambienti ristretti.

5.1.2.7RotaziondIB(opzionale)

Per eseguita manovra di rotazideBIB si utilizza la levetta proporzibinale
Agire sulla levetta proporzidhatertandola verso destra per effettuare la rotazione a destra o veesceHetisiaae la

rotazione a sinistra.

5.1.2.8Rotazione piattaforma.

Per eseguire | a manovra di retazione dell a piattaf
Agi r e s ulpdrt@andoierse destret éettuaresla rotazione a destesso sinistpeer effettuala rotazione a sinistra.

5.1.2.9Livellamento piattafoan

Il livellamento della piattaforma avviene automaticamente; qualora si dovesse verificare la necessita dorigtistisiare

utilizzd | dinterruttore
Agi r e s ulportandolgersorsinistpget effettuarklivellamentodietra verso destpereffettuard livellamento in

avanti.

Attenzione!! questa manovra € possibile solo con bracci abbassati, pertanto eseguire le suddette op
A piattaforma in quota non produmssun effetto.

Questa manovra non funziona in contemporanea ad altre manovre.
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5.1.3. Altre funzioni quadro comandi in piattaforma.

5.1.3.1Claxon manuale.

Cl axon per segnalare | o spostamento della m&cchina

5.1.3.2Arresto di emergenza.
Premendo il pulsante rosso di B50Rterrompono tutte le funzioni di comando della maumtmivadi. flu@zioni si ottengono
ruotando in senso orario di un quarto di giro il pulsante stesso.

5.1.3.3Selettore modalita di funzionamento motogeneratore.
Sui modelli ibridi, &€ possibile selezionare il modo di funzionamento del motogeneratotene£@iamfpiizeletUTO

il motogeneratore si accende e si spegne autonomamente in funzione del livello di scarica e carica defia batte
MANUAL 6 accensione e | o spegnimento del maoterautto®n er at o

5.1.3.4Spie di segnalazione.

ZA ZB ZC ZD ZE

Fig.7

5.1.3.4.1. Spia verde segnalazione postazione abilitata (ZA).

Accesa lampeggiaocte macchina accesa. Se e stato selezionato il posto di comando in piattaforma e questa spi
comandi non sono abilitati perché il pedale di uomo presente non & premuto o € rimasto premuto per piu & 10 si
sia stata effettuateLela manovra.

Accesa con luce fisea macchina accesa e pedale uomo presente premuto da meno di 10 secondi. Con comandi
tutti i comandi sono abilitati (a meno di altre segnaddei@successivi).

5.1.3.4.2. Spia rossa segnalazione battedarga (ZB)

Lampeggiantgiando la batteria & carica solo ali2g@ésta condizione vengono disabilitati i sollevamenti e lo sfilo tele:

E necessario provvedere immediatamente alla ricarica delle batterie.
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5.1.3.4.3. Spia rossa segnalazione anomal@ntroller trazione /funzionamento
motogeneratore Diesel / riserva carbura@®ZIONALE (ZC).

Questa spia indica un malfunzionateecaatrollerazione (modelli elettdel)motore diesel del generatore o il raggiungime
della riserva carburante.

Accesaconlucefipssar anomalia ai controller trazione (macchi
dei comanditarra.

OPZIONHEAccesa con luce fissa macchina accesa; comandi in piattaforma; alimentazione Diesel selezionata. Mot

Di esel spent o, pronto per | 6avviamento. Segnal azi o
OPZIONEtampeggiante leritacas d i surriscal damento testata del
mot ogeneratore Diesel se acceso; impedisce | 6davvi al

OPZIONH:ampeggiante veliceaso di riserva carburante (funzione opZredta segnalazione é attiva solo con mott
acceso.

5.1.3.4.4. Spia rossa pericolo (ZD).

Lampeggiante veloce per 4 secondi con attivazione di allaren¢ dcuéstca c ensi one del | a mac
test di sicurezza sui comandi (pedalekjogeerruttori, ecc).

Accesa con luce fissa senza attivazione di allarmeacuoatizinclinato oltre al consentito e piattaforma abbassata. Vi
inibiti tutti i sollevamenti e lo sfilo telescopico (ad eccezione del sollevamenaitdi@®@m&e laglievata, si attiva anche

| 6avvi satore acustico e viene inibita anche dsaperficiea z
pianeggiante.

Accesa con luce fissa senza attivazione di allarmeatilstea c i soll evat. € una o0- er
hoko ) non perfettamente abbassate. Restano possibil

automaticamente la trazione con piattaforma sollevata.

ATTENZI ONE! L6azi onanteonntgoi uchit agne @ $ £ o a i bidismoad
A pericolo in quanto la macchina o la piattaforma hanno raggiunto un livello di inclinazione perico
stabilita della macchina.
In condizioni di carro inclinato oltre al consentito, per evitare di aumentare il rischio di ribaltg
consiglia all doperatore a bordo macchina di
manovrag di comandare la discesa del braccio telescopico come ultima manovra.

5.1.3.4.5. Spia rossa sovraccarico (ZE).

Accesa con luce fisea attivazione di allarme acesticeovraccarico in piattaforma superiore del 20% al carico nomir
la piattaforma dls@ata la macchina € completamente bloccata. Se la piattaforma & abbassata sono ancora possibil
trazione/sterzo, ma sono inibiti i sollevamenti/rotazioni. E necessario scaricare il carico in eccesso pentjiatearaprer
la machina.

Lampeggiante velqmer guasto al sistema di controllo del carico in piattaforma. Con piattaforma sollevata la
completamente bloccRirsonale addestrato puo, leggendo le istruzioni sul manuale, effettuare una manovra di en
recuperare la piattaforma.

ATTENZI ONE! Ldazionamento di qguesto indicat
A eccessivo 0 nessun controllo del carico € attivo al momento della segnalazione.
Per la regolazione o per azionamento in caso di emergenza leggere il capitolo MANUTENZIONE.
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514.S1 st ema Ant i I ntrap@dORZEONMELEt 0 OAIl RO SENTI NE

Il sistema di protezione second#RO SENTINEL (OPZIONALE) serve a ridurre i pericoli dschiantiadtaento
del | 6operatore durante | e proprie attivit™ apatafotma.

Il sistema si costituisce di:
a. Bumper
b. Lampeggiante lolnavvisatore acustintegrato

Fig8

Il sistemaompleto di tutte le funzéoaitivo solo dalla postazione di comando in giattaform

Se | 6 o p eaccadénmlmente gchiacciadbBMPERY) ed un ostacolo esteamomaticamelini&ia una procedura

di sicurezza che ahm dura 3 secopdr la quale:

A Léavvisatore acustico di movi ment o i ninpigtaf@anmaattivane |
automaticamente per 3 secondi oppur/e pgdr pteutatl e idl

rimane premuto;
A Siaccende la spia rossa di pericolo sul posto di comando in piattaforma che resta accesa per 3 secoadipppure

incul boperatore resta intrappoteratop e/ o i | pedal e di
A Operando dalla piattafomna,inanovra (o | e manovre simultanee) ch
i mmedi atamente e/ o si inverte automaticamente s
SENTINEL;
Al di spl ay a BtMPche starper 8 secoadi dppure per tutio il terdpdid quie r at or e r
el o il pedal e di AUomo Presented rimane premut o;
A Se | 6operat or e r3secangsattivdliampeggmpodl dtaw vp esrat @lr b)agyiantys t i
che rimagonaattivsinoa quando | 6operatore viene | iberato.
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5.1.4.1L ogica movimenti SENTINEL.

Quando | 6oper at or eBUMRERA) @tre ia guantoalgsgritol abparagrafo precedente, lanhanovre i
nd moment o i n cuireagiscond automatidarbenta comeaspgueo | a me nt o

- Trazione con piattaforma sollevata (VElatiisicurezzala manovra in corso si arresta immediagsienterte;

- Trazione con piattaforma abbassata (a tutte le vellacitignovra in corso si armsiadolcezza

- Tutte le manovre della struttura estensibile (sollevamenti, discesepnifo@zionate singolarmente o
simultaneamentad eccezione della discesa del pantografo e del rientro telestapiemovra in corso si arresta
immediatamente e si inverte;

- Discesa del pantografo, Rientro del telescopiCoreezione livellamento cestell:manovra in corso si arresta
immediatamente.

Trascorsi 3 secomta | momento in cui | 6 0per atilpaedae dvdomsenso sisdisdttiva
automaticamente indipendentemente dalla posizione del joystick; la spia verde di consenso del posto di coman

lampeggia ed € necessario liberare ed attivare nuovamente il pedale di consenso per consentire altre maarwoe dal
in piattaforma.

La postazione di comando a terra rimane sempr e lathj s
in qualsiasi condizione del sistema SENTINEL.
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5.2. Posto di comando a terra e centralina elettrica.

Il postai comando a tec@ntienalcure schede elettronicleeessariper il funzionamento della macchina e per il control
sicurezza della stessa.

La centralina elettrica (o scheda elettronica di comando) é interimgpabssiaihe | | d el).et t r opompa

Il posto di comando a terra  posizionato sueénea t o
A accendere / spegnere la macchina;

A selezionare il posto di comando (terra o piattaforma);

A movimentara piattaforma in caso di emergenza;

A visualizzare alcuni parametri di funzionamento (ore di lavereaagiomzibnamento caricabatteria; ecc.);

EVIETATO
Utilizzare il posto di comando a terra cpaostazione di lavoro con personale a bordo piattaforni

Utilizzare i comandi a terra solo per accendere e spegnere la macchina, per selezionare il posto
0 in situazioni di emergenza al fineréelipero della piattaforma.

Dare in dotazione la chiave a persone autorizzate e mantenerne una copia in luogo sicuro.
A fine lavoro estrarre sempre la chiave principale.

Ldaccesso alla centralina elettrica =~ rise
riparazione. Accedere alla centralina elettrica solo dopo aver scollegato la macchina da
alimentazioni a 230V o 380V.

> B B> B

Fig9
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A) Chiave principale accensione e selettore posto di comando terra/piattaforma.
B) Pulsante STOP di emergenza.

C) Interruttore damentonotogeneratdbeese(modelli A12 JERAL5 JED)
D) Display interfaccia utente.

E) Spia segnalazione macchina accesa.

F) Indicat@ricarica della batteria

G) Spia olio

H) Spia alternatore

L) Spiatemperatura testa motore

M) Spia filtro aria

N) Leva SALITA/DISCESA PANTOGRAFO.

O) Leva SALITA/DISCESA BRACCIO.

P) Leva SALITA/DISCESA JIB

Q) Leva SFILO/RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO.

R) Leva ROTAZIONE TORRETTA.

S) Leva ROTAZIONE PIATTAFORMA.

T) Leva correzione LIVELLO PIATTAFORMA.

U) Leva ROTAZIONE (®ZIONALE)

5.2.1. Chiave principale accensione e selettore del posto di comando (A

La chiave principale sul posto di comando a terra serve per:
A accendere la macchina selezionando uno dei due posti di comando:
o comandi ipiattaforma abilitati con interruttore a chiave ruotato sul simbolo piattaforma. Posizione stabils
con possibilita di estrarre la chiave;
o comandi a terra abilitati (per manovre di emergenza) con interruttore a chiave ruotataasuPsgitiole tort
ad azione mantenuta. Il rilascio della chiave comporta lo spegnimento della macchina.
A spegnere i circuiti di comando ruotandola in posizione OFF.

5.2.2. Pulsante stop di emergenza (B
Premendo questo pulsarggegine completamente la macediihanotore termiamtandolo di un quarto di giro (senso orar

si ha la possibilita di accendere la macchina utilizzand@tancipale

5.2.3. Interruttore avviamento motogeneraiiesel (Cjmodelli A12 JE®AL5 JED)

Mantenendo la chiavecjpale in posizeon i ¢ 0 ma régassibde atviare it naotbgeneratagesDe | a zi onan
previsto.

A I n p o s il moiogenesmtddedede spento;

A Iln posizione @ 3 -riscaldo delleacandeleter(selo peiernofoendekette)] i pre

A ln posizione AStarto avviene | davviamento del mo t

5.2.4. Display interfaccia utente (D)

Il Display multifunzione di interfaccia macchina/utente serve a:

A visualizzare parametri di funzionamento della macchinaudni@mengénto normale o in caso di errore;

ore di f unzi oname ne& dei moterileletiia di eaidergan@suatigzae ledore dillasovome!
formato ORMINUTI e la lettera E finale);

ore di funzionamentogdeleratorBiesel (vengono visualizzate le ore di lavoro nel forrivtdUORE 1a lettera D
finale);

ore di funzionamento del |l 6el epridnaldopompaeldé z ieameal
elettrica 42V vengono visualizzate le ore di lavoro nel fornMiNDRIEE: la lettera M finale);

Livello di carica della batteria di alimentazione (solo per modelli elettrici E).

> > > >
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Il displaydi interfaccia utente servelitne, durante eventuali interventi da parte di personale specializ:
A la taratura/regolazione dei parametri di funzionamento della macchina. Tale funzione non e
all dutente.

5.2.5. Spia segnalazione macchina accesa (E)

La spia verdecesa indica che la macchina é gsi@esan comandi in piattaforma che con comahdi a terra

5.2.6. Indicatoericarica della batter{#).

Perme#tdi controllare il corretto funzionaméecaoickbatteria e lo stato della ricarica della batteria stessa.

Al l i nserimento del |laflicatginizinaa lathpeggiare pemalcani seeondo corelucel rassar, fe
controllo della batteria. Successivamente iniziancaei¢asilella batteria visualizzate in successione da luce fissa prim.
poi giallad infine verde, che indica la fine della ricarica.

L 6 a s s endicazionéaminosao il A mpeggi o pr ol ungat dcaricdbatteranindiea diafoadl i
malfunzionamento.

5.2.7. Spie motogenerato@iesel (G H L MPDPZIONALI

Tali spie segnalano ar@di funzionamento del motogendbéssdl 6 accensi one di decoalo di

spegnimento del motogenerdtonme s saggi o di guasto viene inviato al
comandi in piattafor mao)
Una volta verificatosi lo spegnimentotdgeneratotei e s e | per | daccensione di un .

il mota sino a che non si € provveduto a risolvere il problema segnalato.

5.2.8. Leve di movimentazione della piattaforma (NOP QR S T U)

Le varie leve posizionate sulla figura della macchina consentono di movimentare la piattaforma. Segueadmie diffe
S i ottengono different.i movi ment i . Questi cComaasbi

il basso (posto di comandi a terra selezionato). Le ricordiamo che i comandi a terra servono solo peli enmeoy@neataz
della piattaforma, e non devono essere utilizzati per altri scopi.
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5.3. Accesso allpiattaforma.

La Aposizione di accesso0 |l bunica posizione 1in
materiali. La fAposizione di accessoo0 alla piattaf

Per accedesdla piattaforma:
A salire in piattaforma trattenendosi ai montal

A sollevare | dasta e s

Controll are che, una
ricadut a chiudendo I
piattaforma agganci ar |{
previsti.

ringhiera doéingresso

Per accedere alla piattaforr
impiegare esclusivamente i me
ﬁ ddaccesso di cu
Salire e scendere con lo sgual
sempre rivolto verso la macchi
trattenendosi ai montanti di ingres:

EVIETATO
A Bhoccare | 6asta
da mantenere ap
piattaforma. Figl0
. EVIETATO
A E vietato abbandonare o accedere alla piattaforma di lavoro se questa ooa sélta
posizione prestabiliimer | 6accesso o | 6dabbandono.
Operando con i comandi a terraofjvedepons sp dracti® r a fma
abbassare | 6altezza della piattaforma per agevol a
5.4. Avviamento della macchina.
Per avviare | a macchina | 6operatore deve:
A sbloccareplulsante di stop del posto di comando a terra ruotandolo in senso orariogirain quarto d
A girare | a chiave principale del posto di comandc
A estrarre | a chiave di accensione e consegnarl a
~ chesitrova aterra;
A sistemarsiudla piattaforma;
A nella scatola comandi posta in piattaforma (vedi paragrafi precedenti) sbloccare il pulsante di stop ruotand
guarto di gifin senso orario.
Poichda macchina é a propulsione elettficmo de |l | i AEO0), a questo punto

funzioni seguendo scrupolosamente le istruzioni indicate nei paragr&epmieédaenticchina possa accendersi
e necessario che il caricabatteria sia scollegate dltaiost Con caricabatteria in funzione la macchina é spenta e
non puo essere accesa.

Econsigliabile, pri ma nmb®dehetatore Digseksdficareall livello dgh catbsrante n e
contenuto nel satbio tramite il livelfawa sul serbatoio

Mantenere pulito il serbatoio del carburante ed il motore.
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5.4.1. Avviamento del motogenerattriesel.

qussibile selezionare tra due modalita di funzionamento:
A Automatica;

A Manuale.
I n modal it”™ AAut omat i gpege autdnomanoeht® ig inziene del livallcedi ssarica dellev
batterie. Durante il funzionamento del motogeneratore alcuni movimenti avvengono a velocita ridotta rispetto al
I n modalit”™ AManual eodo il mo t oaleistreziord cth®@segionp.u, esser
ﬁ Non abilitare | a modalit”™ OAutomaticao
aerati.
Ruotando | 0interrutt or @attaformaaivotieneament o s ul guadr o
A 1 n po silnotogeremtobiesebe spento;
A ln posizione i3 -riscado delleecandeletdo(er mMotari cbnacandelete);, pr e
A ln posiieaowmwei ensag alrtavvi ament o del mot ogener ato

Non insistere sulla posizione di avviamento per piu di 3 secondi. In caso di mancato a
A dopo aver verificato il l'ivell o del car
manutenzione del Motore.

Non effettuare | 6davvi amento con motor e
del pignone del motorino di avviamento (il sistema di comando in condizioni normali i
comunque questa manovra).

In caso di anomalie di funzionamentdivare le spie di controllo del motore e consultare il lil
di Uso e manutenzione del motore.

NOTA: L6avvi ame n tDeselk pdssibilesdloosg iepedale di tomo present
e premuto o comungue non abilitato. Significa quindipziesibile avviare il motore solo se la
verde ON in piattaforma & lampeggiante.

5.5. Arresto della macchina.
5.5.1. Arresto normale.

Durante il normale utilizzo della macchina:

A rilasciando i comandi S i ot t unéempmo regadato iin ifabbsida,cched e |
consente di ottenere una frenata dolce;

A rilasciando il pedal e di |Adamroe sptdediss mandve.dReri t no
| 6i mmedi atezza dell 6arrestasca.l a frenata che si

5.5.2. Arresto di emergenza

Nel caso in cui l e circostanze | o richiedessero |
macchina sia dalla piattaforma sia dal quadro comandi a terra.

Dal posto di comando in piattaforma:
A prenendo il pulsante a fungo sulla scatola comandi si ottiene lo spegnimento della macchina;
A rilasciando il pedalled adir e 8 tdoemal mmendasnaohvbread., Fseir
del |l 6arresto, | a frensda che si ottiene in que
Dal posto di comando aterr
A premendo il pulsante di stop del posto di comando a terra (ove presente) si ottienedellapegniment
macchina
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A premendd pulsantd i stop di potenza si interrompe | 6ali
potenza).

Per poter riprendere il lavoro & necessario:

Dal posto di comando in piattaforma:
A ruotare il pulsante di stop in senso orario di un quarto di giro;
Dd posto di comando a terra:
A ruotare pulsante di stopsenso orario di un quarto di giro;
A tirare v-fnoadaggandieasveriiulisamte rosso di slepcircuito di poteiea ripristinare
| 6al i mentazione alla macchi na.

5.5.3. Arresto demotogeneratorBiesel.
Per ottenere lo spegnimentoalelgeneratobeesel:

Dal posto di comando in piattaforma:
A ruotare | O6interruttore di avviamento sino all a
A oppure premere il pulsante a fungo.

Dal posto di comando a terra:
A ruotare | O6interruttore di avviamento sino all a
A oppure premere il pulsante a fungo.

5.6. Comandi di emergenza manuale.

ﬁ Tale funzione deve essere svolta soltanto in caso di emergenza, quando non €& prese
motrice.

Figll
I n caso di guasto all dédi mpianto elettrico o alléim
seguente procedura:
1) Spingere e ruotar eEMIB@&ttuatore sulla elettrova
2) Rimuovere la I dal suo alloggiamento rimuovendo la piediaatitarla sul distributore che si intende
azionar¢C),

3) Rimuovere la leva di azionamento dellaapmisrpgD)ed inserirla sulla pompa stessa,;
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4) Azionare la pompa di emergéflizazionando contemporaneamente la leva del distributore inserita in
precedenza nel senso desiderato, tenendo conto della manovra che si desidera ottenere;
5) Controllare il buon svolgimento della manovra.

Corrispondenza delle elettrovalvole con i movimenti:
A EV4= Sali pantografo;

EV5 = Discagantografo;

EV6= Sfilo braccio telescopico;
EV7= Rientro braccio telescopico;
EV12=Rotazione Dx torretta;
EV13=Rotazione Sx torretta;
EV14= Salita braccio;
EV15=Discesa braccio;
EV18=Salita Jib;

EV19=Disesalily
EV32=Rotazione i

EV33= RotazionexSih

D D I I D I D D

ﬁ ATTENZIONE: Il comando di emergenza puo essere interrotto in qualsiasi momentialibes
ointerrompendo | dazione sulla pompa.

ﬁ Una volta ultimata la manovra di emergenza manuale &€ necessario riportaadiel cotidizior
iniziale e fare piombare la leva da un centro assistenza autorizzato.

5.7. Presa per collegamento utensili di lay@pzionale)

Per permettere al/l
piattaforma di lavoro utensili di lavoro n¢
per svolere le operazioni previste puo €
presente una presa che consen
collegamento di questi con la linea AQJ

Per attivare la linea elettrica (vedi fi
fianco) inserire nella spina un cavo cc
alla rete 230V AC 50 Hz, provvista di
protezioni in base alle vigenti disposi;
materi a. Se  pre
(opzionale), pertizare la linea elettric|
necessario portar

ON. E consigliato verificare il saly
medi ante | apposi t

Le prese e spine utilizzate sulle mg
standard sono a norme CEE, e p¢
utilizzabili all 6
possibile fornire prese e spine confor
diverse normative nazionali o ad es Figl2
particolari.
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Collegarsi ad una rete elettrica che abbia leé csagitaristiche:
A - Tensione di alimentazione 230V + 10%
- Frequenza 50+60 Hz
- Linea di messa a terra collegata
- Dispositivi di protezione a norma di legge presenti e funzionanti
- Non utilizzare prolunghe oltre i peratdllegarsi alla rete elettrica.
- Utilizzare un cavo elettrico di sezione appropriata (min. 3x2.5 mmaq).
- Non usare cavi arrotolati.

5.8. Livello e rifornimen carburante (modelli A12 J&ER15 JED

Econsi gl i abi lela,propplsionentaanichaogdnéraidéesel) derificare il livello del carburante
contenuto nel serbatoio.

Tale operazione deve essere effettuata controllando visivamente il livello del carburante tramite il livello v
serbatoio.

A Controllare visivameriteillo del carburante prima di iniziare a lavorare;

A Mantenere pulito il serbatoio del carburante ed il motore.

5.9. Fine lavoro.

Dopo aver arrestato la macchina seguendo le istruzioni indicate nei paragrafi precedenti:

portare sempre la macchina in pesizigmoso (piattaforma completamente abbassata);

premere il pulsante di Stop del posto di comando a terra;

estrarre le chiavi dai quadro comandi per evitare che persone non autorizzate possano impiegare la macch
provvedere alla ricarica della aatbenie previsto nel peafagrelativo alla manutenzione;

provvedere al rifornimento carburante (se pertinente).

o I > B D
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6. MOVIMENTAZIONE E TRASPORTO.

6.1. Movimentazione.

Prima della messa in uso della macchina assicy
il dispositivo di blocco meccanicn tdeletta si

disattivato (vedi figura a lato).

Per
seg
UT I

Con piattaforma abbassata (bracci abbelesatpict
completamente rientrato e jib ad una altezza con
+10° ei70A rispetto al |
movimentare la macchina (eseguire la traz
di fferenti velocit™ si

Quando
altezza,

ACaratteristiche tecn
ridotta (automaticamente) sino alla altezza ind
capitolo ACaratterist.i

A\

ui
LI Zzz0Oo al paragr af {

movi mentar e | a m ¢
re | e i struzioni

la piattaforma sewsolle supera una ce
le macchine abilitate (vedi ¢

Fig.B

ATTENZIONE!
La manovra di trazione con piattaforma sollevata pud essere soggetta a limitazioni ¢
seconda del paese nel quale ci si trova ad operare. Informarsi sui limiti legislativi relatiy
manovrgresso gli enti di salvaguardia della salute dei lavoratori negli ambienti di lavoro.

Eassolutamente vietato eseguire la manovra di trazione con piattaforma sollevata su terre
siano orizzontali, consistenti e pianeggianti.

Prima di eseguire amualunque operazione di spostamento verificare la presenza di pe
prossimita della macchina ed in ogni caso procedere con la massima cautela.

Prima di ogni spostamento della macchina € necessario accertarsi che le eventual
collegamentsiano distaccate dal punto di alimentazione.

Veri ficare | 6assenza di fori o scalini

tn

Se durante la manovra di trazione con piattaforma sollevataafsiittaltament@bbassate
velocit di sicurezza inserita) si incontra un dosso o una buca, la macchina si appoggia
entramel e sl itte, senza alcun pericolo per
A questo punto, abbassando completamente la piattaforma puo succedere che, se entrar
di trazionesono sollevate da terra, la macchina non riesca ad abbandonare con i propr
statodibloccEnecessari o procedere al traino d

Non usare la macchina per trainare altri mezzi.

Prima di eseguire lmanovre di sterzo e trazione, sincerarsi della reale posizione della
rotante mediante gli appositi adesivi presenti sul carro per ottenere il giusto verso di mov

Durante lo spostamento della macchina con piattaforma sollevata non gtc@pgéicare caric
orizzontali alla piattaforma (gli operatori a bordo non devono tirare funi o cavi, ecc.).
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6.2. Trasporto.

Per trasferire la macchina in luoghi di lavoro differenti seguire le istruzioni seguenti. Viste le aimadaBioni di alcu
Le consigliamo, prima di effettuare il trasporto, di informarsi sui limiti di ingombro previsti nel Suoipaese per la Ci

stradale.
Prima di effettare il trasportospegnere la macchina edtrarre le chiavi dai quadri coma
A Nessuna persona deve stazionare in prossimita o sulla macchina per evitare rischi legati 3
improwvisi.
Per ragioni di sicurezza mai sollevare o trainare la macchina per mezzo dei bracci o della
Ef fettuare | 6operazione di cari co su un
sistemato la piattaforma in posizione di riposo.
Per effettuare il trasporto della macchina
alternative:

| 6 ope

A mediante rampe di carico e i comandi di traslapasiesulla piattaforma pud portare la macchina direttamente
sul mezzo pértrasporto (se la pendenza delle rampe rientra nella pendenza massima superabile descritte

scheda

one. Durante | 6operazione di car.i

ACARATTERI STI CHE TECNI CHEO e

a

portata
ri portate al capitol DTAMDDON®!l eUSt et Zd®opat ¢ami
trazi
ri spetto all dorizzont al e p e reregitare thala mattdfoéma ors amtro ime |
terreno. Attenzione a non sollevare altri bracci durante questa operazione per evitare di attivare i microinte
sicurezza che in caso di macchina inclinata inibiscono tutte le manovre ae ecsezseneStela pendenza

co

seguen

da superare superiore a quella superabile,
a bordo piattaforma inserisce contemporaneamente il comando di trazione per poter sbloccare i f
stazionmento.La det er minazione dell a pendenza pu, €SS ¢
oppure in modo empirico descritto di seguito: p
misurare, posizionare unalived a car penti ere sull dasse di |l egno
ottenere il suo | ivell ament o. Mi s uA), aividdamalarper lal a ©
| ungh ez zB e dotipli¢thiaraope® @0 L 6i mmagi ne di seguito riass
RN
A mediante ganci e funi di acci@on coefficien
di sicurezza pari a 5, vedi nelle caratte
tecniche il peso della macchina) agganc
appositi fori segnalati dalle targhette come
nela figura a fianco;
A mediante carrello elevatadei adeguata portata (vedi i eso m
all éinizio di questo manuale) e con forche di I
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dove indicato dagli appositi adesivi posti shilaatraotancanza di tali adesivi € TASSATIVAMENTE VIETATO
sollevare la macchina per mezzo di carrello dles@itevamento della macchina mediante carrello elevatore &
unbdboperazione pericolosa che deve essere svolta

Una volta sistemata la macchina sul piano del mezzo fissare la stessa mediante gli

utilizzati per il sollevamentarfevitare la rottura del dispositivo di controllo del sovraccal
A piattaforma e il consagnte arresto della macchinatassativamente VIETATO fissaré
macchina al piano del mezzo | egando |
sollevamento.

ﬁ Bloccare la torretta mediantedibpositivo di bloccaggio meccanico di sicurezza ¢
specificato nei capitoli precedenti.

Prima di procedere al trasporto assicurarsi del grado di stabilita della macchina. La pi
A deve essere completamente abbassata e lo sfilo della piattaforma in posizionénrianttal
tale da garantirne | dadegyuata stabilit

6.3. Traino di emergenza della macchina.

In caso di guasto per trainare la macchina ¢
le seguenti operazioni: @

1. Agganciare la macchina ai
predisposti;

2. Avvitare completamente i grani f
posti al centro dei due riduttori me
chiave esagonale da 8 mm,;

3. Eseguire | 6oper g
particolarmente contenuta (si ricorg
in queste condizioni la macchina tr
e completamentevprdi freni).

0%

Per riprendere il lavoro normale riport
macchina nelle condizioni iniziali.

Fig.5

Eseguire | doperazione di traino a Vv gueste
A condizioni la macchina trainata € completamente priva di freni).

Eseguire | doperazione di traino soltant

Non lasciare la macchina in sosta priva di freni.

Coi freni fuori uso, utilizzare cunei sotto alle ruote pereewvitavimenti accidentali della maccl
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7. MANUTENZIONE.

A\

A Effettuare le operazioni di manutenzione a macchina ferma e avendo estratto la
quadro comandi, con la piattaforma in posizione di riposo.

A Le operazioni di manutenzione descritte di seguito sono per macchina in cond
utilizzo normali. In Caso di condizioni di utilizzo difficili (temperature estreme,
corrosivi, ecc.) o al seguito di una lunga inattivita della macchina € necessggrsi al
servizio assistenza AIRO per modificare la frequenza degli interventi.

A Solo personale istruito & autorizzato ad eseguire lavori di riparazione e manutenzic
le operazioni di manutenzione devono essere effettuate conformementigeti
disposizioni in materia di sicurezza dei lavoratori (ambienti di lavoro, dispositivi di pr
individuali adattecc..)

A Eseguire soltanto le operazioni di manutenzione e regolazione descritte nel presen
In caso di necessita (es. avaria, sostituzione ruote) contattare esclusivamente
assistenza tecnica.

A Durante gli interventi assicurarsi che la macdimsotalmente bloccata. Prima di iniz
l avori di manutenzione all dinterno de
questodoultima onde evitare | dinvolont e

A Staccare i cavi delle batterie e proteggere adegesata le stesse batterie durante even

lavori di saldatura.

Eseguire le operazioni di manutenzione del motore termico solo a motore ¢

sufficientemente freddo (ad eccezione di quelle operdziomime i | c aomhei

richiedono motoreatdo). Pericolo di ustioni a contatto con le parti calde.

Non usare benzina o altri materiali inflammabili per la pulizia del motore termico.

Per le operazioni di manutenzione del motore termico consultare sempre il lil

istruzioni del costruttoreedl mot ore fornito al mo me n

Nel caso di sostituzione di componenti, utilizzare esclusitapeeti di ricambio origine

0 approvati dal costruttore.

Staccare le prese 230V AC e/o 380V AC eventualmente collegate.

| lubrificanti, gli oli idraulici, gli elettroliti e tutti i prodotti detergenti vanno maneggi:

cura e scaricati in sicurezza nel rispetto delle normative vigenti. Il contatto prolunge

pelle puo causare forme di irritazione e dermatosi; lavarsi e@neasgpone e sciacque
abbondantemente. Anche il contatto con gli occhi, soprattutto con elettroliti, & pel
lavare abbondantemente con acqua e rivolgersi al medico.

>

> P> >

. ATTENZIONE!
EASSOLUTAMENTE PROIBITO MODIFICARE O MANOMETTERE ORGANI DELL.
INFLUENTI SULLA SICUREZZA PER MODIFICARNE LE PRESTAZIONI.

7.1. Pulizia della macchina.

Per

>\ >\

avare | e |l a macchina  possi bproteggeraddeéglatamente:r e

le postazioni di comando (sia a terra che in piattaforma);
la centralina elettrica a terra e tutte le cassette elettriche in generale;

A i motori elettrici.

A\

E assolutamente vietato utilizzard de i déacqua i n pressione
macchina.

Una volta terminato il lavaggio della macchina & importante avere cura di:
A asciugare la macchina;

A verificare lo stato di integrita delle targhette ed adesivi;

A lubrificarepunti di snodo prowvisti di ingrassatore.

AIRO
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7.2. Manutenzione generale.

Descriveremo nel seguito le principali azioni di manutenzione previste indicando la periodicita richiesta nella
seguito riportata, ricordando che la macchina & dotateedi conta

Operazione Periodicita
Serraggio viti ri chi amate al par a dopo le primel0 ore di lavol
Controllo livello olio nel serbatoio idraulico dopo le primel0 ore di lavol
Controllo stato della batteria (carica édivield) Quotidiana
Verifica Deformazioni tubi e cavi Settimanale
Controllo stato autoadesivi e targhette Mensile
Ingrassaggio punti di snodo e pattini di scorrimento Mensile
Fissaggio del motogeneratore Bigselpporti elastici Mensile
Verifica efficienza dispositivi di emergenza Annuale
Verifica dello stato delle connessioni elettriche Annuale
Controllo livello olio nel serbatoio idraulico Annuale
Verifica dello stato delle connessariiche Annuale
Verifica periodica di funzionamento eelsstauttue Annuale
Serraggi o viti ri chi amate al par a Annuale
Controllo efficienza valvola di massima del circuito movimenti Annuale
Verificafficienza del sistema di frenatura Annuale
Verifica funzionamento inclinometro in torretta Annuale
Verifica funzionamento dispositivo controllo del sovraccarico in piattaforma Annuale
Verifica funzionamento Microinterruttori M1 Annuale
Verifica funzionamento Sensori di prossimiBSRB1A Annuale
Verifica funzionamento Microinterruttoe MPT2 Annuale
Verifica funzionamento sistema di sicurezza pedale di uomo presente Annuale
Regolazione giochi pattini bristeszopico Annuale
Sostituzione filtri oleodinamici Biennale
Sostituzione totale dell 6o0lio del Biennale
Verifica struttura-potein caso di caduta in buca di una o entrambe le ruote Immedlatam%rtljtsam caso di cad

ﬁ MODELLELETTRMIESEL (E/Djare riferimento al libretto di istruzioni del costruttore del motq
tutte le operazioni di manutenzione.

fﬁ ENECESSARISOTTOPORRE MMCCHINA AD UNA VERIFICA/REVISIONE COMPLETA 4
DELLA DITTA COSTRUTTRICE ENTRO 10 ANNI DI LAVORO
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7.2.1. Regolazioni varie.

Controllare lo stato dei seguenti comy|
e, se necessario, effettuarne il ser

dopo le prime 10 ore di lavor
successivamente, almeno una
all6anno

1) viti ruote;

2) viti fissaggio motori trazione;

3) viti fissaggio cilindri sterzo;

4) viti difermo dei perni dei mg
sterzanti

5) viti fissaggio cestello;

6) raccordi idraulici;

7) viti e grani di fermo dei perni dei |

8) viti fissaggio ralla;

9) supporti elastici del motogenel
Diesel

Per le coppie di serraggio fare riferi
alla tabella segten

1
34

AN ‘

‘WY

- )

Fig.B

'\

1N

- v

7

4

8

9
2

N
1-

COPPIA DI SERRAGGIO VITI
(filettatura metrica, passo normale)

Classe 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)

Diametro kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 3.9 0.49 4.9
M5 0.55 5.5 0.78 7.8 0.93 9.3
M6 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100

AIRO
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7.2.2. Ingrassaggio.

Léingrassaggio di
di ingrassatore (0 predisposizione
ingrassatore) deve essere effettuata :
una volta al mese.

Si consiglia di lubrificare almensilment
per mezzo di una spatola o di un pent
sfilo telescopico.

Inoltre, si ricordi di ingrassare i punti di

sempre:

A dopo il lavaggio della macchina;

A pri ma d emdcdhinasdopo ¢
lungo periodo di inutilizzo;

A dopo | 6uso in a
ostili (ricchi di umidita; molto polver
zone costiere; ecc.).

Ingrassare tutti i punti indicati nella fi
fianco (e comunque tutti i punti di
provvistii ingrassatore) con grass&§Ss0D
BEACOMEP?20 equivalente

(OPTIONAL KIT OLII BEGIRADABI) |
PANOLIN BIOGREASE 2

Fig.7
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7.2.3. Controllo livello e sostituzione olio circuito idraulico.

Controllare dopo le prime 10 ore di la
successivament e, m
nel serbatoi o medi

(part.A di figura a fianco) controllando cl
sempre compreso tra i valori max. e n

necessario eseguire il rabbocco fi
raggiungere il livello max. previsto. Il cont
l'ivell o del Il 6ol i o

piattaforma completamente alihagsasfilg
telescopico rientrato.

Sostituire compl et
cadenza almeno biennale.

Per effettuare lo svuotamento del serbatc

A abbassare completamente
piattaforma e rientrare o
telescopico;

A spegnere la macchina premeh
pulsante a fungo del posto di con
aterra.

A Sistemare un recipiente al di sot
tappo B) posto sotto al serbatoi
svitarlo.

Utilizzare esclusivamente i tipi di oli

quantitativi riportati nella seguente Fig.B
riassuntiva.
OLIO PER IMPIANTO IDRAULICO
TIPO TPO ~
MARCA 20°C  +79°C| -30°C  +48°C QUANTI TASd RI CH
OLI SINTETICI
ESSO Invarol EP46 Invarol EP22
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22
SHELL Tellus SX46 TellussSX22
BP Energol SHF46) Energol SHF22 60Litri
TEXACO Rando NDZ46| Rando NDZ22
Q8 LI HVI 46 LI HVI 22
PETRONAS | HIDROBAK 46 H HIDROBAK 22 H
OLI BIODEGRADABQPZIONALE
PANOLIN | HLP SINTH E46] HLP SINTH E22

ﬁ Non disperdere | 6olio nelldambiente do
utilizzo.

I lubrificanti, gli oli idraulici, gli elettroliti e tutti i prodotti detergenti vanno manegggaicabmcsicaurezza nel
rispetto delle normative vigenti. Il contatto prolungato con la pelle pud causare forme di irritazione @dermatosi; |
acqua e sapone e sciacquare abbondantemente. Anche il contatto con gli occhi, sopréftatimedonlesettroli
lavare abbondantemente con acqua e rivolgersi al medico.
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7.2.3.1 Olio idraulico biodegradabi®pzionale)

Su richiesta del <cliente | e macchine possono esse
Léol i o bi odwedg drauice bomplegamente simtetico, senza zinco, non inquinante e ad alta efficier
base di esteri saturi, combinati con specialiLadaiicchine allestite con olio biodegradabile utilizzano i medesim
componerdie | | e macchine standard, ma  opportuno che s

In casoicthecessitdi conversiom@olio idraulico a base di oli mia@laibiaddeve essere rispettato il procedimento
indicato dieguito
7.2.3.2 Svuotamento

Svuotare | 6olionacteaubi dal bseébataomlicipndriptubi digpahde mouine (

7.2.3.3Filtri.

Sostituire gli inserti filtranti. Usare filtri standard come jpestisttiaalal

7.2.3.4Lavaggio

Dopo aver completamente svuotato la macchina rieimpirlagoma nt i t © nomi nal e di ol i
Awviare la macchina ed eseguire tutti i moviavemt d basso numero di giri per almeno 30 minuti.

Svuotare il liquidaa | | 06 i dmgiibato @ome da punto 7.2.3.

AttenzioneDur ant e | 6intero procedi mento di | avaggi o |

7.2.3.5Riempimento

Dopo il lavaggio riempire il circuito idrHettoare gli spurghi e controllare il livello

Tenere presente che il contatto del fluido con le condotte idrauliche puo provocarne il rigonfiamento.
Tenere altresi presente che il contatto del flaigel®mpud provocare dei rossori o delle irritazioni.

Si raccomanda inoltre di utilitarei DPI durante queste operazioni (ad. es. occhiali protettivi e guanti).

7.2.3.6Messa in funzione / controllo

L 6 fiobl heood comportamento regolare, tuttaeieessere controllptelevandone un campione ad intervalli
prefissaiecondguantdndicat di seguito

INTERVALLO DI CONTROLL IMPIEGO NORMALE IMPIEGO INTENSO
1° CONTROLLO DOPO 50 ORE DI ESERCIZIO 50 ORE DI ESERCIZIO
2° CONTROLLO DOPO 500 ORE EHASERCIZIO 250 ORE DI ESERCIZIO
3° CONTROLLO DOPO 1000 ORE DI ESERCIZIO 500 ORE DI ESERCIZIO
CONTROLLI SUCCESSIVI| 1000 ORE O 1 ANNO DI SER\ 500 ORE O 1 ANNO DI SERV

In questo modo lo stato del fluido viene costantemente monitorato | geiongttiezddino a che le caratteristiche
non decadano. Nor mal ment e, i n assenza di agent.ii c
contenuti rabbocchi.

I campioni di olio (almeno 500ml) vanno prelevati con tesigienatuga di esercizio.

Si raccomanda di utilizzare contenitori puliti € nuovi.

I campioni vanno spediti al fornitore di ol i o fbi
Per maggiori informazioni su dove spedire contattare il distributore della VVostra zona.

Copiedel rapporto di analisi devono essere obbligatoriaroenservate nel registro di controllo.
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7.2.3.7Miscelazione.

Le miscele con altri oli biodegradalsibno ammesse.

La quota residua di olio minerale non deve superare il 5% della quantita di tiempiraeht e

minerale sia adatto per lo stesso impiego.

7.2.3.8 Microfiltrazione.

I n occasi
sporco

one della conversione su macchi
che podakile.ede | 60l i o biodegra
Dopo una conversione, nel sistema idraulico € possibile si verifichi la dissoluzione di depositi in grado di provoc.

a condi

ne

In casi estremi il lavaggio delle sedi delle guarnizioni pud essere la causa di maggiori perdite.

Per evitare guasti nfuper escluderednfluenza negativa sulla quali@iidetopo la conversiérensigliabile
effettuare una filtrazione del sistema idraulico mediante un impianto di microfiltrazione.

7.2.3.9Smaltimento.

L6 ol

Esso

b i o d etgesatura &datto @ yn ridtilizzo giaitermico ache materiale.
of fre quindi | e stesse possibilit®

Tale olio puo essere incenerito, quando la legislazione locale lo consente.
1 ricics$iogdebbidbbéi al poesno dell o smal

7.2.3.1Rabbocco.

Il rabbocco di olio deve essere eff@iEMERRE E SOkOn lo stesso prodotto.

Nota:ll valore massimo di contaminazione da acqua é 0.1%.

di

ment o

AIRO
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7.2.4, Sostituziondiltri oleodinamici.
7.2.4.1Filtro in aspirazione.

Tutti i modelli sono dotati di filtro in aspirazione
internamente al serbatoio alla base del t

aspirazione, per il quale e necessario effeti
sostituzione almeno ogni due anni.

Per effettuarla sostituzione del filtro in aspira
montato all dinterno (¢
figura):

A spegnere la macchina premendo il puls
fungo della centralina a terra;
svitare il coperchio del serbatoio sul qua
presenti i tubi metadicaspirazione;
estrarre il coperchio dal serbatoio;
svitare il filtro dal tubo rigido di aspiraz
sostituire il filtro;
per ripristinare la condizione iniziale ese
suddette operazioni in modo contrario.

> > >

Durantequesteper azi oni ~ possibile che una parte di
stracci o facendolo defluire in un apposito recipiente.

7.2.4.2 Filtro in ritorno.

Il filtro in ritorno e flangiato sul serbatoio ed é |
indicatoredi intasamento. Durante il funziona
nor mal e, l a | ancetta
verde. Con lancetta nella zona rossa € nece
provvedere al cambio della cartuccia filtrante. In
la sostituzione della cartuccia filtramée avvenir
almeno ogni due anni Per sostituire la cartuccia
A spegnere la macchina premitrmidsante
fungo sulla centralina a terra;
rimuovere il coperchio del filtro;
estrarre la cartuccia;
inserire la nuova cartuccia facdtehzione :
corretto posizionamento della molla di co
e applicare il coperchio.

> > >

Fig.20

Durante queste operazioni  possibile che una par

stracci o facendolo defluine mpposito recipiente.

ﬁ E6 VI ETATO avviare | a macchina con copse
mancante.

Per la sostituzione dei filtri usare soltanto accessori origioddiendosi esclusivamente alla Nostra assist
tecnica.

Non riutilizzare | d0olio recuperato, e non di
previsto dalle norme vigenti.

enza

sperd

Una volta sostituito i filtri, controllareil vel | o del |l dol i o idraulico n

el S €
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7.2.5. Controllo livello e sostituzione olio riduttori trazione.

Econsigliabile <contro
annualmente. Posizionare la macchina in m
ottenere i due tappie(B) nella posizione pagsentat:
nella figura a fianco (in alcuni casi & necessario |
le ruote motrici per accedere ai tappi di cui
Verificare visivamente il livello mediante ilAJapk
controllo del livello deve essere effettuato con oli
livelo corretto quando il
sino al limite del tapfip Nel caso si notasse che pi
10% del volume del lubrificante deve essere rat
consigliamo di verificare bene se esistono eventu
dool i o mdeve egtaraudp mescolaresoli ¢
diverso, sia della stessa marca che di marche dif]
loro. Evitare comunque di mesadilarenerali con
sintetici.

1 cambio dell 6olio d
dopo 5a00 ore di funzionamoe e successivame
ogni due anni. A seconda delle effettive cono
funzionamento questi periodi possono essere va

per caso.
Al momento del cambio consigliamo di provvedere ad un lavaggio interno del carter con liquido a
produttore del lubrificante. Per evitare il
effettuareilcamm del | 6ol i o  Breepmmisataun recpiestesin grador decontehere

litri di olio. Svuotare completamente il corpo del riduttore e ripulirlo come descritto precedentemer
limite del tappo(per laapacita max. vedere tabella che segue) attraverso lo stesso foro.

OLIO PER IMPIANTO IDRAULICO
MARCA TIPO QUANT_ITAo RlI CHI E
Trazione
OLI SINTETICI
ESSO Compressor Oil LG 15
AGIP Blasia S 220
CASTROL Alpha SN 6 0,8 litri
P Telesia O1I50
OLI BIODEGRADAB@PZIONALE
PANOLIN | Biogear 80W90
7251Veri fiche nell & uso dell 6ol i o biodegradat
Trimestral mente o0 ogni 500 or erabhbarcarte.rNellcds@si rotasisd unal i \
mancanza di piu del 10% di olio nel riduttore si consiglia di verificare se esistono perdite.
Effettuare il cambio dell d6oli o nel riduttore di r
600reoogni3anAi. seconda del |l 6effettive condizioni di f1
Al moment o del cambio dell 6ol i o si consiglia di e

(! cambi o del | duttoreicaldo. Nondsammestkef nastele wiaol diveissibfpdegradabilech
mineralinche se della stessa marca.

A Durante | a sostituzione o il rabbocco
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7.2.6. Regolazione dei giochi pattini braccio telescopico.

Verificare annualmente lo stato di usura dei |
scorrimento del braccio telescopico.
Il gioco corretto tra pattini e braccio & dnfbir
caso di elevato gioco procedsmrabgio dei pati
nel seguente modo:
A Svitare la ghietadi fermo;
A Procedere ad avvitare il paBirsino ad
ottenere il gioco sopra menzionato.
A Riavvitare la ghiédi fermo;

Fig22

ATTENZIONE!
A DATA L6l MPORTANZA DELLOOPERAZI ONE SE
PERSONALE TECNICO SPECIALIZZATO.
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7.2.7. Controllo efficienza valvola di massima pressione circuito movimenti.

7.2.7.1Valvola di massima circuit@wmenti proporzionali.

La valvola di massima pressione de
controlla la massima pressione sul ¢
dei movimengiroporzionafpantografc
braccio superiore, telescopico,
rotazione torretta, rotaziong jilale §
valvola non necessita, egaimente, (
regolazioni in quanto tarata in o
prima della consegna della macchin

La taratura € necessaria:
A in caso di sostituzione del bl
idraulico
A in caso di sostituzione della
valvola di massima

Verificarne funzionamento almeno
volta | danno

Fig23
Per verificare il funzionamento della valvola di massima pressione:
A lnserire un manometro con fondo scaA a al
A Utilizzando il poste@dmando a terra effettuarataovra di sollevameatotografo (braccio inferaate
insistere a fine corsa;
A Verificare il valoreudissione rilevato. Il valore corretto € indicato nél €pitol@a t t er i st

Per tarare la valvola di massima:

A lnserire un manometro con fondo scaA a al

A Individuare la valvola di magsiasaione del circuito di sollevaBiento

A Svitare il controdatidermo del grano di regolazione;

A Utilizzando il poste@dmando a terra effettuarataovra di sollevameatotografo (braccio inferaate
insistere a fine corsa;

A Effettuare la regolazione della valvola di massima agendo sul grano di regolazione in m
valore di pressione indicato nel caplfodor at t er i sti che tecnichet¢t

A Una volta ultimata la taratura bloccare il grano di regolazione peminedadalel éermo.

ATTENZIONE!
A DATA L6861 MPORTANZA DELLOOPERAZI ONE SE

PERSONALE TECNICO SPECIALIZZATO.
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7.2.7.2Valvola di massima circuito movimentQ@H¥F.

La valvola di massimeessione descri
controlla la massima pressione sul circ
movimentONOFF (sterzo, rotazione ce
livellamento cektdale valvola non neces
generalmente, di regolazioni in quanto t
officina prima della consegna della mac

La taratura € necessaria:
A in caso di sostituzione del bl
idraulico
A in caso di sostituzione della
valvola di massima

Verificarne il funzionamento almeno un |

| 6anno
Per verificare il funzionamento della va
massima pressione:

A Inserire un manometro con f

scal a al meno 2

i nnesto raApido
A Utilizzando il post@dmando a ter
effettuare lananovra drotaziong
cestaed insistere a fine corsa;
A Verificare il valore di press
rilevato. |l vatocorretto e indicato

capitol@ Car att eri st

Per tarare la valvola di massima:

> > >

l nserire un manometro con fondo scaA a al
Individuare la valvola di magsi@saione del circuito di sollevaBiento

Svitare il controdatidermo del grano di regolazione;

Utilizzando il post@dmando a terra effettuaratzovra dotazione cestd insistere a fine corsa;
Effettuare la regolazione della valvola diansagesinio sul grano di regolazione in modo da o
valore di pressione indicato nelcaplfodor at t er i sti che tecnichet¢
Una volta ultimata la taratura bloccare il grano di regolazione per mezzo del controdado di

ATTENZIONE!

A DATA L&l MPORTANZA DELLOOPERAZI ONE SE
PERSONALE TECNICO SPECIALIZZATO.
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Léinclinometro, i ntegrato
generalmentdi regolazioni in quanto tarato in officina pri
consegna della macchina.
Tale dispositivo controlll
inclinato oltre il consentito:

A
A

A

Léinclinometro contr o(XlY)asu
alcuni modelli, che hanno limiti di stabilita trasversale e I
uguali, il controllo viene effettuato rispetto ad un solo asg

Verificarne il funzi oname

7.2.8. Controllo efficienza inclinometro in torretta.

ATTENZIONE!
General mente | 6incl i nomehnhond cas®m di sostituziona (
dispositivo stessolLe attrezzature richieste per la sostituzione e la regolazione di
é componente fanno si che gte operazioni debbano essere effettuate da pers
specializzato.

DATA L6l MPORTANZA DELLOGOPERAZI ONE SE
PERSONALE TECNICO SPECIALIZZATO.

inibisce il sollevamento;

inibisce la trazione con piattaforpzatiee da ancerta
altezza (differente per ogni modello);

segnala, mediante avvisatore acustico e spia lun
piattaforma (vedi ANor m
instabilita.

Per veri ficare iinlomfea mn »assel
longitudinalgnormalmentesse X:

A

A

utilizzando i comandi in piattaforma condurre la mg
modo da porre sotto le due ruote posteriori 0 antg
spessore di dimensioh€lQ mm(vedi tabella che segu
attendere 3sondi (ritardo di intervento regolato in f
| 6accensione dell a spi 4
acustico in piattaforma. Con piattaforma abbassat
abbassati, telescopico rientrato e jib ad una altezza
tra +10° &70°) soncancora possibili tutte le man
Sollevando uno dei bracci (escluso il Jib) e/o sfilandg Fig.®
telescopico rispetto al
macchina inibisce i comandi di sollevamento e di traz
s e | 6all arme | ABAREsS i L 0 &
TECNICA.

Per wveri fi car e asbe@rasuecsdighormalmentessedy: ri spetto all 6

A

A

A

utilizzando i comandi in piattaforma condurre la macchina in modo da porre sotto le due ruote laterali di de
sinistra uno spessore di dimen&eoh6 Mm(vedi tabella che segue);

attendere 3 secondi (ritardo di intervento regol
acustico in piattaforma. Con piattaforma ablimmasaiaabbassati, telescopico rientrato e jib ad una altezza
compresa tra +109#°) sono ancora possibili tutte le maBmlaeando uno dei bracci (escluso il Jib) e/o
sfilando il bracci o tel escopietlaomaaching mibiscé ioccomandildd o r
sollevamento e di trazione.

se | 6all arme non si attiva CHI AMARE LOASSI STENZ:
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SPESSORI Al12 JE Al12 JEBA15 JBA15 JED Al7 JE

A [mm] 75 95 60

B [mm] 45 75 75

ATTENZIONE! Le quote degli spessori A e B si riferiscono ai valori di inclinazione max
A cos?® come riportato dalla tabella 06CARA
del Il 6inclinometro.
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7.2.9. Regolazione dispositivo controllo del sovraccarico (cella di carico).

ATTENZIONE!
Generalmente questo dispositivan richiede regolaziors® non in caso di sostituzione ¢
dispositivo stessolLe attrezzature richieste per la sostituzione e la regolazione di
ﬁ componente fanno si che queste operazioni debbano essere effettuate da f
specializzato.

DATA L6l MPORTANOQWEDSEELRDBDPEBGNZEI GLI A L¢C
PERSONALE TECNICO SPECIALIZZATO.

Le piattaforme aeree semoventi AIRO a braccio artic
dotate di un sofisticato sistema di controllo del sovrg
piattaforma.

Il sistema di controllo delvraccarico non neces
generalmente, di regolazioni in quanto tarato in offig
della consegna della macchina.

Tale dispositivo controlla il carico in piattaforma e:

A inibisce tutti i movimenti se la piattaforma & sovra
del 20% rispethl carico nominale (trazione e sterz
con piattaforma sollevata);

A con piattaforma in posizione di trasporto e sovra
del 20% rispetto al carico nominale inibisce le sole
di sollevamento e sfilo telescopico;

A segnala, mediante aatgige acustico e spia lumino
piattaforma la condizione di sovraccarico;

A togliendo il carico in eccesso & possibile contir
utilizzare la macchina.

Verificarne il funzi onam

Il sistema di controllo del sovraccaacopne di:
A trasduttore di deformazigje (

A display B) per la taratura sistema ubicato sul p o - ,,g

comando a terra.

Fig.®

Verifica del funzionamento del dispositivo per il controllo del carico max.:

A con piattafornr@mmpletamente abbassatzon sfilo rientrataricare in piattaforma un carico uniformemente
di stribuito pari al carico nominale sopportato ¢
condizione si devono poter eseg@re ttnovre della macchina sia dal posto di comando in piattaforma che ¢
posto di comando a terra;

A con piattaforma completamente abbassata aggiungere al carico nominale un sov2&catitaaacdal
nominale stesso. In questa condizionensdasce 0 | a s pi a rossa di all ar me

A se la piattaforma si trova ad una altezza da ter
ricorda che il jib attiva il proprio microinterruttore quando supera ana dite 1 0A r i spett o
condizione di allarme blocca completamente la macchina. Per poter continuare ad operare con la mac
necessario togliere il carico in eccesso.
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La taratura del sistema e necessaria:

A in caso diostituzione di uno dei particolari che compongono il sistema;

A nel caso in cui, dopo un eccessivo sovraccarico 0 a seguito di un urto, pur togliendo il carico in eccess
comunque segjata la condizione di pericolo.

7.210. By-pass al sistema di controtiel caricad SOLO PER MANOVRE DI EMERGENZA

| n caso di guast o, 6
dispositivo & possibile effettuarepasbylel sisten
agendo sul | 6 i(A) sotoratlaustatg
comandi. Mantenere azionato per 5 s@donditl e
a chiave e rilasciare per ottenere la condizion
PASS.

Fig.Z

ATTENZI ONE! ! I N QUESTA CONDI ZI ONE LA MACCHI NA PU
ROSSO | NTERMIWISETORE ACBSTIGEBGANALANO LBONDIZIONE DI PERICOLO. LO
SPEGNI MENTO DELLA MACCHI NA RESETTA I L SI STEMA, E
CARICO RIPRENDE A FUNZIONARE NORMALMENTE ED A SEGNALARE LA CONDIZIONE DI SOVRAC
PREESISTENTE.

QUESTA OPERAZI ONE &BERCOSESMNMMENTA DIEMERGENZA. IN NESSUN CASC
UTILIZZARE LA MACCHINA CON DISPOSITIVO DI CONTROLLO DEL SOVRACCARICO NON EFFICIENTE

ATTENZIONE!
QUESTA OPERAZI ONE EO0O CONSENTI| ENERGENZA IN
& CASO DI GUASOSSIBQITANE TARARENLPSISTEMA.

IN NESSUN CASO UTILIZZARE LA MACCHINA CON DISPOSITIVO DI CONTR
SOVRACCARICO NON EFFICIENTE.
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7.2.11. Verifica funzionamento microinterruttori M1.

| bracci dsollevamento sono controllat
microinterruttori:

A M1A sul pantografo;

M1B sul braccio;

M1C sul Jib;

ML1E sullo sfilo telescopico;

M1S sullo sfilo telescopico (solo Al
con jib rotante)

> > >

Verificare annualmente il funzionamer
microinterruttori M1

Le funzioni dei microinterruttorMIBRI1E

sono le seguenti:
con piattaforma fuori dalla posizid
riposo (almeno uno dei microintel
M1AM1BM1E € azionato):

A viene inserita automaticamente la v
di sicurezza in trazione;

A vengono azionate le slitte antiribalta
(Apoteod) ;

A se il carro — i
max. consentita vengono inibiti i com
sollevamento e trazione;

A viene inibito il comando di correzio
livellamento piattaforma;

A con piattafoemsovraccaricata veng
inibite TUTTE le manovre sino allo 4
del sovraccarico.

La funzione del microinterruttore M1S (

A17 JE con jib rotante) e la seguente:

A quando lo sfilo telescopico raggiun
ultimi 250 mm di estensione vieneilir
comando di trazione.

Le funzioni del microinterruttore M1C

sono state studiate per favorire le operg

carico/scarico dalle rampe di un autom

sono le seguenti:

A con bracci a riposo (microinterrutter
M1BM1E non azionati), ecbi@ Jib co

inclinazione superiore a +10° ris Fig.3
all 6ori zzontal e
A viene inibita automaticamente la terza velocita di trazione;
A se il carr o i n consentitatrestano ¢consendti i ¢comandi di $ollemamento dilmestrazinae;
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7.212. Verifica fugionamento microinterruttori MEMIRT2oer A12 JB A12 JED A15 JB
A15 JED.

Quando uno tra i seguenti bracci si solleva/sfila;
A pantografo;

A braccisuperiore;

A braccio telescopico;

uno o piu microinterruttori M1A, M1B, M1Eo
attivati e di conseguemz@omando automatico az
le slitte antiribaltamento, la cui posizione compl
abbassata é verificata dai microinterruttceNUFA ]

Verificare annualmente il funzionamentdq
microinterruttoiPM1-MP .

Le funzioni dei microinterruttori -MPT2 sono

seguenti:

A con piattaforma fuori dalla posizione di
(almeno uno dei microirtterrutM1MI1BM1E &
azionato) sentrambe Hlitte antiribaltamento s
scese completamentécrointerruttori MIVRT2
S 0 n o efliéne doreseniitadla manovra di trg
alla velocita di sicurezxéceversa se uno
entrambimicrointerruttori MRRTRT2 sono rima
azionati significaecluna o entrambe le s
antiribahobmént mo@nfgf
posizione e la manovra di trazione (con pia
sollevata) viene inibita; la condizione di al
segnalata all 6oper aj
spia rossa di p@tfiz a bordo piattaforma.

A con piattaforma in posizione di riposo
microinterruttori MMABM1 E s ono A
dei microinterruttori  MRIPOT2 non vier
considerato.
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7.213. Verifica funzionamento microinterrutsddTIMPT2 e sensori di prossimita PEBAB
per Al17 JE.

Quando uno tra i seguenti bracci si solleva/sfilaj SMART POT—-HOLE
A pantografo; o :

A braccio superiore;
A Dbraccio telescopico;

Uno o piu microinterruttori M1A, M1B, M1E
attivati e di conseguenza un coraatatoatico aziol
le slitte antiribaltamento, la cui posizione compl{ /

. o\
abbassata & verificata dai microinterruttori MPT] | "} & 4O
Léazi onament oholeddidedide da “‘D%u _____ oF o
posizione della torretta girevole monitorata da| | = " 4 “La |
PS1APS1B. Ibase alla figura a fianco: |\ F % - § /

- Nelle zone PAHOLE AREA le slitte-pme
vengono azionate;

- Nelle zone NO PEDLE AREA le slittetpme
non vengono azionate.

Verificare annualmente il funzionamentc
microinterruttori MAIMRT 2 dei sensori PSPA1B

Le funzioni dei microinterruttori-MPT2e PS1A

PS1Bsono le seguenti:

A | sensori PSI?S1B monitorano la posizione
torretta gi revol eHOLH
AREAO e-HODNE RBEAO0 c
fianco.

A Con piattaforma fuori dalla peosizdi ripos
(almeno uno dei microinterruttorMYBM1E &
azionatoje la torretta si trova in zonaHROLE]
AREAse entrambe le slitte antiribaltamentc
scese completamente i microinterruttciViMPZ
sono Ali beri o e dvrazeom
alla velocita di sicurezza. Viceversa se
entrambi i microinterruttori NFPITI2 sono rima
azionati significa che una o entrambe I
antiribahoaméht aobny
posizione e la manovra di trazione (itafopre
sollevata) viene inibita; la condizione di al
segnal ata all oper a]
spia rossa di pericolo a bordo piattaforma.

A Con piattaforma fuori dalla posizione di
(almeno uno dei microinterruttorMYBM1E €
azbnato) se la torretta si trova in zona N(
HOLE AREA se entrambe le slitte antiribal
sono completamente sollevate i microint
MPTIMPT2 sono #Ai mpegn
manovra di trazione alla velocita di sicl
Viceversa se @no entrambi i microinterry
MPTIMPT2 sono rimasti azionati significa ¢
o entrambe | e sitiotl teq
sono nella corretta posizione e la manovra di
(con piattaforma sollevata) viene inibi
condizione dialt me =~ segna
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tramite | daccensi ong¢
bordo piattaforma.

A Con piattaforma in posizione di riposo
microinterruttori MUABM1 E s ono i
dei microinterruttori MRIPIT2e dei senso
PS1APS1Bnon viene considerato.

Fig.30
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7.214. Verifica funzionamento sistema di sicurezza pedale di uomo presente.

Il pedale di uomo presente in piattaforma serve ad abilitare i comandi di movimentazione della macchina da
comando jiattaforma.

Verificarne il funzi onamento al meno una volta | 6a

efficienza del PEDALE Auomo pres
stick di trazione avant.i ed indief
ssenza di movi ment i del |l a macchi n:

Per verificare
muovere il |
I

I
- - y
veri ficare a

0
0
mantenere premuto il pedal e Auomo presenteod per

sempre con il pedale premuto, reubjaystick avanti ed indietro in sequenza
verificare | 6dassenza di movi menti dell a macchi n:

> >

1 corretto funzionamento del di spositivo consi st
posto di comando in piattafoema,za pr i ma aver premuto il pedal e Auc
secondi senza effettuare una manovra tutti i movimenti vengono inibiti; per poter riprendere ad operare con la
occorre rilasci ar ereindrlomuaaheidtee di Afuomo presenteod e
Lo stato dell éinterruttore viene indicato dal |l ed

A luce verde accesa fissa postazione abilitata

A luce verde accesa lampeggiante postazione disabilitata

7.3. Batteria.

La batteria & un organo rmfiortante della macchina. Mantenerla efficiente nel temppmtafenqxbr aumentarne

la vita, limitare i probjemmidurre i costi di gestione della macchina.

7.3.1.  Avvertenze generali batteria

A In caso di batterie nuove non attendegmédazione di batteria scarica prima di ricaricare; ricaricare le batteri
dopo 3 o 4 ore di utilizzo per le prime 4/5 volte.

A In caso di batterie nuove le piene prestazioni delle stesse si hanno dopo circa dieci cicli di scarica e carica.

A Caricarelataer i a i n ambienti ventilati e aprire i tap

A Non utilizzare prolunghe oltre i 5 metri per collegare il caricabatteria alla rete elettrica.

A Utilizzare un cavo elettrico di sezione appropriata (mirg)3x2.5 mm

A Non usare cavi arrotolati.

A Non avvicinarsi alla batteria con fiamme libere. Possibilita di deflagrazione per formazione di gas esplosivi.

A Non effettuare collegamenti elettrici provvisori o anomali.

A | morsetti terminali devono essere ben serrali eprbgtazioni. | cavi devono avere le parti isolanti in buono
stato.

A Mantenere la batteria pulita, asciutta e libera da prodotti di ossidazione utilizzando panni antistatici.

A Non appoggiare sulla batteria utensili o qualsiasi altro oggetto metallico.

A Assicurarsi che il l'ivell-@dmmel | 6el ettrolito supe

A Durante |l a carica cont rpordevesuperatei@®iaxe mper at ur a del

A Nel caso di macchina con dispositivo di rabbocco automatico seguirergerigpmiodalita di utilizzo riportate
sul |l i bretto douso dell a batteri a.
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7.3.2. Manutenzione delbattera.
7.3.2.1Accesso al vano battari

| vani battersi trovano sotto i cofani ai lati del carro di base della macchina. Per accedere ai vani ed eseguire I
di manutenzione & necessario rimuoverg Ay @seguendo le operazioni descritte di seguito:

Fig.3

Aprire il gancio (D);
Estrarre latalmente il cofanot(A) r ando ver so | 6esterno | a | eva del

Svitare i pomoli a lobi in plastica (B), situati su ambo i lati del cofano;
Rimuovere il coperctijo (

Fig32
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7.3.2.2Chiusura delano battes.

Per richiudere il varmaanutenzione terminata € necessario eseguire le seguenti operazioni:
- Inserird coperchi®)sul vano batterie e fissarlo con i pomoli a lobi (B);

- Awvicinare lateralmente il cofano (A);al carro

- Agganciare il vano batteria al carro medamnt®iD

7.3.2.3Manutenzione della batteria.

Per wutilizzi nor mal i i consumo dbéacqua  tale ¢
Il rabbocco deve essere eseguito utilizzando acqua distillata 0 demineralizzata.

Il rabbocco deveessereegui t o dopo |l a carica, e -7 mm superioreeal | o
livello dei paraspruzzi.

Per le macchine dotate di dispositivo per il rabbocco automatico seguire le istruzioni riportate sul manu
batteria.

Lascaricdel | a batteria deve cessare quando si sia gi
e prolungata deteriora in modo irreversibile la batteria. La macchina & dotata di un dispositivo che, una volta
la condizione dibatter scarica all 680% i rEndedssamio@roWweserenalarricasica e
della batteria. La condizione viene seghaldtd 6 a ¢ ¢ elanypéggiane e lal d aurpeosi t o | e
comandi in piattaforma.

La ricarica della basteleve esseeseguitaeguendo le istruzioni riportate ai paragrafi successivi.

Tenere i tappi e |l e connessioni coperti e asci ut
funzionamento e la durata della batteria.

In presenzdi anomalie di funzionamento imputabili alla batteria, evitare di intervenire direttamente ed avv
Servizio Assistenza Tecnica.

Durante i periodi di inattivita della macchina le batterie si scaricano spontaneamente (autoscarica). Per ¢
conpromettere la funzionalita della batteria € necessario sottoporla a ricarica almeno una volta al mese. C
essere fatto anche se | e misurazioni della densi
A Per | dutoscariaellesbatier@uranteperiodi di inattivétdccaréa macchina in ambienti con temperature
inferiori a 30°C e premere tutti i pulsanti di emergenza, anche quello principale di potenza.

> >y P>

> >y P>

7.3.3. Ricarica della batteria

ATTENZIONE!
ﬁ Durante l&arica della batteria il gas che si sviluppa € ESPLOSIVO. Occorre pertanto ¢
la carica in locali ventilati e dove non sussistano pericoli di incendio o di esplosione €
disponibilita di mezzi estinguenti.

Collegare il caricabatteria solo ad una rete elettrica, dotata di tutte le protezioni in base alle vigetaridjsposizioni |
che abbia le seguenti caratteristiche:

A Tensione di alimentazitd@30V + 10%

A Frequenza 50+60 Hz

A Linea di messa a teolegata.

A Dispositivo interruttore magnetd mi co e di fferenziale (fAdispositi

Inoltre, preoccuparsi di:

A Non utilizzare prolunghe oltre i 5 metri per collegare il caricabatteria alla rete elettrica.
A Utilizzare un cavo elettrico di seziomgagta (min. 3x2.5 mmq).

A Non usare cavi arrotolati.

EVIETATO
ﬁ il collegamento a reti elettriche che non rispettano le suddette caratteristiche.
Il non rispetto delle suddette istruzioni potrebbe provocdwazinonamento non correttoi d
caricabatteria con conseguenti danni non riconosciuti dalla garanzia.
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A A carica ul ti

ATTENZIONE!
mat a, e con caricabatter

valoricompresi tra 1.260 g/l e 1.270 g/l (a 25°C).

Per utilizzarecaricabatterie occorre svolgere le seguenti operazioni:
A collegaré ¢aricabatterie mediante la spiaa una presa di corrente, confacente alle specifiche sopra elencate

A verificare lo stato del collegamehtcamieabatterimediantdindlicate B. Se accesi ndi c a
collegamento e la fase iniziale della carica. Il colore e la modaitaalidgeceuminasindica la fase di
caricadella batter{zedi tabella riportata di seguito).

Fig33

| 6 av)

SEGNALAZIONE

DESCRIZIONE

LedROSS@ampeggiante per alcuni secor|

Fase di autodiagnosi del caricabatteria

LedROSS@cceso

Indica che la batteria & nella fase iniziale della carica

LedGIALLCacceso

Il ndica che | a batteria ha

LedVERDEcceso

Indica che la batteria ha raggiunto il 100% della carica

ﬁ Con caricabatteria acceso, la macchina &€ automaticamente spenta.

Perscollegaile ar i cabat t er scalegdralh matchihaidaliz limaga alettiica. n e

ATTENZIONE!

A Prima di utilizzare la macchina verificare che la presa di corrente del caricabatteri

scollegato.
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7.34. Caricabatteai segnalazione di guasti.

(! LED | amp e gg icarinabatterdeserlttd réeli paragrafo arecederge indiealche si e verificata una

situazione di allarme:

SEGNALAZIONE PROBLEMA SOLUZIONE

LedROSSOampeggiante | Batteria scollegata o non conforme Verlflc_are I co'llegamenf[o ¢

batterie e l@nsione nominalg

: Fase 1 e/o Fase 2 di durata superiore ai 1 Verificare la capacita d

LedVERDH#ampeggiante consentiti batterie

:_edROS_SGB_IALLO Perdita del controllo della corrente di uscita | Guasto della logicaatitrollo

ampeggianti

LedROS_SO/'ERDE Perdita del controllo della tensione di uscita Bat_terle_scollegate 0 guasto

lampeggianti logica di controllo

LedROSSAEsIALLGVERDE Sovratemperatura dei semiconduttori Verificare il funzionamento

lampeggianti P ventilatore

A\

ATTENZIONE!

In presenza di allarme il caricabatteria cessa di erogare corrente.

7.3.5. Sostituzione delle batterie.

N\
ZA

VAN

Sostituire le vecchie batterie solo con modedinti identica tensione, capacita, dimensio
massa.
Le batterie devono essere approvate dal costruttore.

Non disperdere | e batterie nell dambien
nel paesdli utilizzo.

DATA L8l MPORTANZA DELLOOPERAZI ONE SE
PERSONALE TECNICO SPECIALIZZATO.

CHIAMARE ASSISTENZA TECNICA

AIRO
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8. MARCHI E CERTIFICAZIONI.

I modelli di piattaforma assFaovente descritti nel presente libretto sono stati oggetto dell'esame CE del tipc
ottemperanza alla Direttiva 2006/42/CE. L'istituto che ha eseguito tale certificazione é:

Eurofins Product Testing Italy Si77
Via @orgné, 21
10156 Torinod TO(Italia)

L'avvenuto esame é pubblicizzato dall'apposizione della targhetta raffigurata in figura con marchio CE sulla m
dalla dichiarazione di conformita che accompagna il seguente libretto.
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9.

TARGHE ED ADESIVI.

CODICI ADESISTANDARD

| CODICE | DESCRIZIONE | QUANT!
1 001.10.001 Targa avvisi AIRO 1
2 001.10.024 Targa immatricolazione AIRO 1
3 001.10.031 Adesivo gancio di traino 4
4 001.10.057 Adesivo avvisi generali 1
5 001.10.059 Adesivo serraggio ruote 1
6 001.10.060 Adesivo punto di sollevamento 4
7 001.10.098 Adesivo STOP 1
8 001.10.150 Adesi vo tDFpEeBGPL i o A4 € 1
9 001.10.180 Adesivo prossimo controllo 1
10 | 001.10.243 Adesivo ACarico mass 4
11 | 001.10.259 Adesivo dimergenza IPAF 1
12 | 001.10.260 Ades. vietato sost. articolate simbolo 2
13 | 010.10.010 Adesivo striscia gralkra <150x300> 4
14 | 023.10.003 Adesivo direzioni 2
. 029.10.006 Adesivo portata 230|K§r2A\IJ\I%I1')A\AR%5 JE A15 JED Al17 JE 1
053.10.008 Adesivo portata 2301K&L2 JE A17E WITH ROTATING JI 1
16 | 029.10.011 Adesivo non legare il cestello 1
17 | 035.10.007 Adesivo attacco cinture di sicurezza 2
18 | 053.10.003 Adesive mer genza manual e 1
001.10.175 Adesivo AIRO giallo presp. <530x265> 1
9 001.10.173 Adesivo AIRO giallo presp. <300X140> 2
053.10.006 Adesivo presp. A12 JE nero 1
055.10.001 Adesivo presp. A15 JE nero 1
20 | 054.10.001 Adesivo prespl2 JED nero 1
056.10.001 Adesivo presp. A15 JED nero 1
078.10.001 Adesivo presp. A17 JE nero 1
21 | 045.10.011 Adesivo spina caricabatterie 1
22*| 045.10.010 Adesivo spina linea elettrica (optional) 1
23 | 001.10.021 Adesivo simbolo di téogational) 1
* optionals
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10. REGISTRO DI CONTROLLO.

(! registro di controll o viene rilasciato all odut
2006/42/CE,
Il presente registro € da considerarsipattee gr ant e del | 6apparecchiatura e

vita, fino allo smaltimento finale.

Il registro & predisposto per annotare, secondo lo schema preposto, i seguenti eventi che riguardano I
della macchina:

A Ispezioniper i odi che obbligatorie a cur a del | 6ent e

A Ispezioni periodiche obbligatorie per la verifica della struttura, del corretto funzionamento della macchir
sistemi di protezione e sicurezza. Taliispeaomn o a cura del responsabile
della macchina e devono avesslénza indicata.

A Trasferiment.i di propriet’™. I n I tali alINAbdacqui r
c omp et e n zmstallazioaewdella magchiaa. i

A Lavori di manutenzione straordinaria e sostituzioni di elementi importanti della macchina.
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| SPEZI| ONI PERI ODI CHE OBBLI GAT(Q

Data Osservazioni Firma + Timbro
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEL PROPH

VERIFICA STRUTTURALE DESCRIZIONE OPERAZIONI DA EFFETTUARSI |

VERIFICA VISIVA

Controll are | 0 i rdei epgnti idit ancorabgid d
imbracaturagella eventuale scaletta di accesso; stato della strut
sollevamento; ruggine; statieglip ne umat i ci ; per
arresto dei perni della struttustiato della struttura dei gotle.

DATA

OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO

DEFORMAZIONI
TUBI E CAVI

Controllare soprattutto nei punti di snodo che i tubi ed i capresentino dife
evidenti.

Operazione con cadenza mensil e.
mensilmente, ma almeno annualmente in occasione delle altre operazio

DATA

OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEL PROPH

VERIFICA STRUTTURALE

DESCRIZIONE OPERAZIONI DA EFFETTUARSI

REGOLAZIONI VARIE

Vedere capitoloZ1

DATA

OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO

INGRASSAGGIO

Vedere capitold.22
Operazione con cadenza mensile. Non & necessario indi¢ames e
mensilmente, ma almeno annualmente in occasione delle altre op}

DATA

OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEL PROPH

VERIFICA FUNZIONALE

DESCRIZIONE OPERAZIONI DA EFFETTUARSI

CONTROLLQVYELLO OLIO
SERBATOIO IDRAULICO E LIVE
OLIO RIDUTTORI TRAZIONE

Vedere capitolo 7e 7.2.5.

Operazione con cadenzguotidiana. Non € necessario indic

| 6esecuzi one
altre operazioni.

qguotidi anament e,

DATA

OSSERVAZIONI

FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8°ANNO

9° ANNO

10° ANNO

REGOLAZIONE GIOEATTINI
BRACCIO TELESCOPICO.

Vedere capitolo 7.2.6.

DATA

OSSERVAZIONI

FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10°ANNO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEL PROPH

VERIFICA FUNZIONALE

DESCRIZIONE OPERAZIONI DA EFFETTUARSI

VERIFICA TARATURA VALVOL
MASSIMA PRESSIONE CIRCU

MOVIMENTI.

Vedere capitolo 7.2.7

DATA

OSSERVAZIONI FIRMA #IMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO

STATO DELLA BATTERIA.

Vedere capitolo 7.3.
Operazione con cadenza quotidiana. Non €& necessario ir§
| 6esecuzione quotidi anament e,
altre operazioni.

DATA

OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEL PROPH

VERIFICA FUNZIONALE DESCRIZIONE OPERAZIONI DA EFFETTUARSI

SOSTITUZIONE TOTALELDEIO
DEL SERBATOIO IDRAULIC( Vedere capitold2.3.
( BIENNALE )

DATA OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

2° ANNO

4° ANNO

6° ANNO

8° ANNO

10° ANNO

SOSTITUZIONE FILTRI
OLEODINAMICI Vedere capitoloZ.4.
( BIENNALE)

DATA OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

2° ANNO

4° ANNO

6° ANNO

8° ANNO

10° ANNO
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ISPEZION| PERIODI@HBLIGATORIE A CURA DEL PROPRIETA

VERIFICA FUNZIONALE DESCRIZIONE OPERAZIONI DA EFFETTUARSI

SOSTITUZIONE TOTALELDEIO
DEI RIDUTTORI DI TRAZION| Vedere capitold2.5.
( BIENNALE )

DATA OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

2° ANNO

4° ANNO

6° ANNO

8° ANNO

10° ANNO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEL PROPH

VERIFICA SISTEMA DI SICURE DESCRIZIONE OPERAZIONI DA EFFETTUARSI

CONTROLLO EFFICIENZA

INCLINOMETR® TORRETTA | Vedere capitolaz 8

DATA OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO

CONTROLLO EFFICIENZA SIST
DI CONTROLLO DEL CARICO| Vedere capitoloZ.Q
PIATTAFORMA.

DATA OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEL PROPH

VERIFICA SISTEMA DI SICURE DESCRIZIONE OPERAZIONI DA EFFETTUARSI

VERIFICA FUNZIONAM.
MICROINTERRUTTUIRI

Vedere capitolo 7.2.1

DATA OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10°ANNO

VERIFICA FUNZIONAM.
MICROINTERRUTTORI MPHTZE | Vedere capitolo 7.2.827.2.13
SENSORI PSF$1B

DATA OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEL PROPH

VERIFICA SISTEMA DI SICURI

DESCRIZIONE OPERAZIONI DA EFFETTUARSI

CONTROLLO SISTEMA

0UOMO PRESE]

Vedere capitolo 7.2.1

DATA

OSSERVAZIONI

FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNC

CONTROLLO ADESIVI E

Vedere Capitolo 9. Controllare la leggibilita della targa in allumir]
piattaforma dove vengoriassunte le istruzioni principali; che vi sian

TARGHETTE. adesivi di portata in piattaforma e che siano leggibili; che siano leg
adesivi delle postazioni di comando in piattaforma e a terra.
DATA DATA
1° ANNO 1° ANNO
2° ANNO 2° ANNO
3°ANNO 3° ANNO
4° ANNO 4° ANNO
5° ANNO 5° ANNO
6° ANNO 6° ANNO
7° ANNO 7° ANNO
8° ANNO 8° ANNO
9° ANNO 9° ANNO
10° ANNC 10° ANNO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEL PROPH

VERIFICA SISTEMA DI SICURE

DESCRIZIONE OPERAZIONI DA EFFETTUARSI

VERIFICA EFFICIENZA SISTEM

FRENATURA

CAPI TOLO OCARATTERI STI CHE

SCENDENDO DA UNA RAMPA CON PENDENZA MAX INI1
BASSA LA MACCHINA DEVE POTERSI ARRESTARE, AL RIL

JOYSTICK, IN UNO SPAZIO INFERIORE A 1,5 m.

TE

DATA

OSSERVAZIONI

FIRMA + TIMBRO

1°ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO

AIRO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEL PROPH

VERIFICA DISPOSITIVI DI

EMERGENZA DESCRIZIONE OPERAZIONBABATTUARSI

VERIFICA DISCESA MANUALE

EMERGENZA Vedere capitolo 5.6.

DATA OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO
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TRASFERI MENTI DI PROPRI ETAG

1° PROPRIETARIO

DITTA DATA MODELLO N° MATRICOLA DATA DI CONSEGNA

AIROA Tigieffe S.r.l.

SUCCESSI VI TRASFERI MENTI D I PROPRI ETADO

DITTA DATA

Si attesta che, alla data sopra citedgatieristiche tecniche, dimensionali e funzionali della macchina in oggetto sc
conformi a quelle previste in origine e che eventuali variazioni sono state trascritte su questo Registro.

IL VENDITORE LOACQUI RENTE

SUCCESSIVIRASFERI MENT I DI PROPRI ETAD

DITTA DATA

Si attesta che, alla data sopra citata, le caratteristiche tecniche, dimensionali e funzionali della macchina in oge
conformi a quelle previste in origine e che eventuali variaziohicsmmittetatequesto Registro.

IL VENDITORE LOACQUI RENTE
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SUCCESSI VI TRASFERI MENTI DI PROPRI ETAG

DITTA DATA

Si attesta che, alla data sopra citata, le caratteristiche tecniche, dimensionali e funzionali della macchina in oge
conformi a quelle previste in origine e che eventuali variazioni sono state trascritte su questo Registro.

IL VENDITORE LOACQUI RENTE

SUCCESSI VI TRASFERI MENTI DI PROPRI ETADO

DITTA DATA

Si attesta che, alla data sopra citedgatieristiche tecniche, dimensionali e funzionali della macchina in oggetto sc
conformi a quelle previste in origine e che eventuali variazioni sono state trascritte su questo Registro.

IL VENDITORE LOACQUI RENTE

SUCCESSIVIRASFERI MENTI DI PROPRI ETAD

DITTA DATA

Si attesta che, alla data sopra citata, le caratteristiche tecniche, dimensionali e funzionali della macchina in oge
conformi a quelle previste in origine e che eventuali variaziohicsmmittetatequesto Registro.

IL VENDITORE L6ACQUI RENTE

Alﬁa Uso e manutenzidongerie A12E A15JE Al7JE Al12JED A15.] Pag97




AVARIE IMPORTANTI

DATA DESCRIZIONE AVARIA SOLUZIONE
PEZZ| DI RICAMBIO UTILIZZATI
CODICE QUANTITA DESCRIZIONE
ASSISTENZA RESPONSABILE DEISIRUREZZA
DATA DESCRIZIONE AVARIA SOLUZIONE
PEZZ| DI RICAMBIO UTILIZZATI
CODICE QUANTITA DESCRIZIONE
ASSISTENZA RESPONSABILE DELLA SICUREZZA

AIRO
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AVARIE IMPORTANTI

DATA DESCRIZIONE AVARIA SOLUZIONE
PEZZI DI RICAMBIO UTILIZZATI
CODICE QUANTITA DESCRIZIONE
ASSISTENZA RESPONSABILE DELLA SICUREZZA
DATA DESCRIZIONE AVARIA SOLUZIONE
PEZZI DI RICAMBIO UTILIZZATI
CODICE QUANTITA DESCRIZIONE
ASSISTENZA RESPONSABILE DELLA SICUREZZA

AIRO
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AVARIE IMPORTANTI

DATA DESCRIZIONE AVARIA SOLUZIONE
PEZZI DI RICAMBIO UTILIZZATI
CODICE QUANTITA DESCRIZIONE
ASSISTENZA RESPONSABILE DELLA SICUREZZA
DATA DESCRIZIONE AVARIA SOLUZIONE
PEZZI DI RICAMBIO UTILIZZATI
CODICE QUANTITA DESCRIZIONE
ASSISTENZA RESPONSABILE DELLA SICUREZZA

AIRO
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11. SCHEMA ELETTRICO

SIMB. DESCRIZIONE PagCol.
AV1 AVVISATORE ACUSTICO A TERRA 2-26
AV2 AVVISATORECUSTICO IN PIATTAFORMA 6-105
AVS BEePERFBEACON FORIRCSENTINEL 5-80/82
BC1 CARICABATTERIA 1-10
BC2 CARICABATTERZA 1-12
BT BATTERIA 1-15
BY SELETTORE BY-PASS CONTROLLO DEL CARICO 6-113
CNV CONVERTITOREBVDEL2VDC 1-15
EV4 ELETTROVALVOLA DI SOLLEVAMERATCIO INFERIORE 347
EV5 ELETTROVALVOLA DI DISCESA BRACCIO INFERIORE 348
EV6 ELETTROVALVOLA DI SFILO BRACCIO TELESCOPICO 349
EV7 ELETTROVALVOLA DI RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO 345
EV8 ELETTROVALVOLA DI STERZESARA 354
EV9 ELETTROVALVOLA DI STERZO A SINISTRA 354
EV11A ELETTROVALVOLA DI CONSENSO CIFONGOE-F 350
EV11B ELETTROVALVOLA DI CONSENSO CIRCUITO PROPORZIONALE 350
EV12 ELETTROVALVOLA DI ROTAZIONE TORRETTA A DESTRA 349
EV13 ELETTROVALVOLA DI ROTAZIONE TORRETTA A SINISTRA 348
EV14 ELETTROVALVOLA DI SOLLEVAMERATCIO SUPERIORE 350
EV15 ELETTROVALVOLA DI DISEESXCCIO SUPERIORE 351
EV16 ELETTROVALVOLA DI LIVELLAMENTO QHEYO A 345
EV17 ELETTROVALVOLA DI LIVELLAMENTO BESSO 347
EV18 ELETTROVALVOLA DI SOLLEVAMHBTO 355
EV19 ELETTROVALVOLA DI DISGHBA 355
Ev21 ELETTROVALVOLA DI ROTAZIONE CESTO A DESTRA 353
EV22 ELETTROVALVODAROTAZIONE CESTO A SINISTRA 352
EV29 ELETTROVALVOLA DISCESAH@E 583
EV30 ELETTROVALVOLA SALITAIROIE 584
EV32 ELETTROVALVOLA DI ROTAZIMBE DESTRAOPTIONAL 356
EV33 ELETTROVALVOLA DI ROTAZIMBA SINISTREOPTIONAL 353
EV40 ELETTROVALVOLA DI SBLOCCO FRENO 351
EV41A ELETTROVALVOLA DI SBLOCCO ASSALE OSIDPANITEAL 585
EV41B ELETTROVALVOLA DI SBLOCCO ASSALE OSDPANIEAL 586
F1 FUSIBILE CIRCUITO DI COMANDO 1-16
F2 FUSIBILE CIRCUITBLDCONVERTITORE 1-13
F3 FUSIBILE AUSILIARI INVERTER 1-16
F4 FUSIBILE SCHEDA INTERFACCIA 1-16
FO FAcTORDVERRIDE 2-25
GRF1 GIROFARG 586
GRF2 GIROFARQ@ 586
GRF3 GIROFARG 587
KL CLACsOM8\DC 581
LC TELERUTTORE DI LINEA 1-06
LCBL LED CARICABATTERIA SINISTRO 2-33
LCBR LEDCARICABATTERIA DESTRO 2-33
M1A FINECORSA POSIZIABRACCIO 58900
M1B FINECORSA POSIZIANERACCIO 590/91
M1C FNECORSA POSIZIGNB 591/92
M1E FINECORSA POSIZIBRACCIO TELESCOPICO 592/93
M1S FINECORSSTOP TRAZIONEPTIONAL 593
M2A FINECORSSTOP ROTAZIONE DESTRA TORRETTA 4-64
M2B FINECORSSTOP ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA 4-65
MPT1 FINECORSROFHOLE DESTRO 4-65
MPT2 FNECORSROFHOLE SINISTRO 4-66
MPT1A FNECORSA DESTAGSMART POHOLE 471
MPT1B FNECORSA DESTRBGSVMART POHOLE 471
MPTPA FINECORSS8INISTR®, SMART PGHOLE 472
MPTB FNECORSSBINISTR®,SMART PGHOLE 472
PS1A SENSORE DI PROSSIMAROSIZIONE TORRETTA 4-74/75
PS1B SENSORE DI PROSSIMBIROSIZIONE TORRETTA 4-75/76
RBC RELECARICABATTERIA 1-11/13
SPO INTERRUTTORE DI EMERGENZA CIRCUITO DI POTENZA 1-15
SP1 INTERRUTTORE DI EMERGENZA A FUNGERRA 2-23/24
SP2 INTERRUTTORE DI EMERGENZA A RUNGATTAFORMA 6-103
SP3 PULSANTE CLACSON 6-102
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SW1 SELETTORI COMANDI 2-22/23
TBM MODULO ALIMENTAZIONE 2-24/26
UM CONTATTO PEDAIEDMO PRESENTE 592
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